Modulo de protecciéon para productos de
tecnologia del agua y de aguas residuales

Amacontrol

Manual de instrucciones de
servicio/montaje

C€ kss .



Aviso legal
Manual de instrucciones de servicio/montaje Amacontrol

Instrucciones de uso originales

Reservados todos los derechos. El contenido no se puede difundir, reproducir, modificar ni entregar a
terceros sin autorizacion escrita del fabricante.

Norma general: nos reservamos el derecho a realizar modificaciones técnicas.

© KSB SE & Co. KGaA, Frankenthal 18/03/2022



KSB b‘ indice

indice

1 LT 01T = T = T LT 5
T.T  CUESTIONES DASICAS ...uteeeeeetee ettt e e et b et e et e ea e e et e e e ae e ea b e e sae e e st e sae e e aseeeaneesaeeeneesnneeaneennneenne 5
I 11 41 =1 o L ST PRP PR 5
1.3 Documentacién vigente adicional e 5
Y 15/ o e 13 5
1.5 Denominacion de las indicaciones de PreCauCioN ..........c.iiiiieaiie ettt e e e en e 5

2 R =T 10 o 7
B B C 1T [=T - | T =T [T TP PR PRSP 7
2 A | o [ et Tel oY g oty o T= g LT | [T PR ST RPS PRSP 7
e T U Lo 3 o =T o 1 1= o = PRSPPI 7
2.4 Calificacion y formacion del PersoNal .........c.ciiie o e e 8
2.5 Consecuenciasy riegos provocados por el incumplimiento de las instrucciones ..........cccoceeverieiiieeneennen. 8
2.6 Seguridad €N €l trabajo........co i

2.7 Indicaciones de seguridad para el operario/titular
2.8 Indicaciones de seguridad para mantenimiento, inspeccion y montaje

2R I U LYo X o Yo - 101 o - T Ko RS 8
2.10 Indicaciones sobre la proteccion contra eXploSIONES ........ccciiuiiiiiiiieiiere et e 9
2,11 MOdifiCaCioN@s A SOTEWAIE ......oiuiiiiiieiee ettt r e r e r e re e r e e aeenr e e n e ene e neis 9
3 Transporte/Almacenamiento/EliMiNaciON.......cccccccvveeeerrsserrssserssssrssssssssssssesssssssssssesssssessssnessssnessssnees 10
3.1 Control del estado de SUMINISTIO ...cc.uiiiiiieee e s e e et e e e e e e et e e e ssee e e e neeeenneeeenseeeenneeennneenan 10
0 I -1 1 o o ST 10
200 T AN ' =Tl <Y F= ' 1 =Y 1 o SR 10
3 S = [T o 11 F= Vel oY o I A 2 =Tl Il - = PSR OURP SRR 1
4 [0 T=E o T oY T ) o
o B O T ol g o Tel T T o Ie T=T 1= - | OO P PSR PRRTR
4.2 Informacion del producto segun el nimero de reglamento 1907/2006 (REACH)
N B 1T o Yo' 11 g - 1l Lo Y o TSR
4.4 Placa de CAraCteriSTiCaS ... .ciuireriereereeete st e ettt e et e e e s e e se e e e s bt e e s R e e r e e ne e r e e reear e eneene s
R T o Tl o] g T=T e [ LUy TSP
N DT I =T o T IV oYY Lot o] o T=T = 41V oL PSRRI

4.6.1 Puerto de diagndstico (DP)
4.6.2 Supervision de la temperatura del motor ...
4.6.3  SUPErVISION de 1A TEMPEIAtUIA ... .eiieiiiee ettt e e ee e e e et e e e nee e e saneeeesneeesenneeesnneeean
o R U | o= oV Yo e L= (¥ T - SR
4.6.5 Medicion de CONAUCTANCIA ..c..uuiiiiee ittt e et e e e e e ear e e e e e are e e e s e e abaseeeseesssreeeeeesnnreneas
4.6.6  CONTIOl AE VIDIACIONES....cceiieeiieeiee ettt e e e ettt e e e et e e e e e saab e e e e e e seaaseeeeseesbsseeessessnseeeeseasnreneas
4.6.7  SUPEIVISION AE TASES....eiiitiieciiie ettt e e et e e ettt e e e e e easeeeebeeesenseeesaseeeeseeesannneesaneeaan
4.6.8 Funcion de intervalo de mantenimiento.......cccooccuiiiiiiii i
4.6.9 Entrada del transformador de corriente (solo para AMacontrol 4)........ccccecceeveeviiveieeniereseeseeenees
4.6.10 Modulo del bus de campo (Modbus RTU) (solo para Amacontrol 4) ........ccecceeveviieeeiieneicenenieenns
4.6.11 Funcidn de relé de salida/fEINICIO ........ueei i e e e e enr e e e e e nnreeeas
A T o33 =l 1 13PN
T 14 =Y L o 1SS

5 QT = T oY V1Y, oY 4 - =
T B [ Yo [T Ta To Y YT e (SR To T [ Te F= Yo F PP P PSR
5.2 IMONTAr €1 AMACONTIOL. .. .ot e ettt e e e e e e et e e e e teeeeeeeeeaaseeeeaesassseeeeseeanssseeaeeasnnsnenens
5.3 Realizar conexiones eléctricas.......ccccooeereeeecreeeeececnnnen.
5.3.1 Conexion de los bornes de muelle
5.3.2 Codificar individualmente los bornes de muelle
5.3.3 Conectar entrada del transformador de corriente (S1, S2) (solo para Amacontrol 4)
5.3.4 Conectar el modulo del bus de campo (Modbus RTU) (solo para el Amacontrol 4)..........ccc......

Amacontrol 3de 102



indice
6 1Y = T3 Ve o TN 34
[T I oY oY=l - | PRSP 34
[ I B B 11 <Y = T 0 1< oI L T 4 N 34
LT I ] = 3 CTU = o R 35
Lo I T [ €Y 0 0 F= T DG (L Lo L RSRSRPRPNE 35
[ A L\ EY o T=Yet (oY o <IN Y = F SRR 36
(X I -1 &= [ LY A g 2= [ e ] o TSRS ERPPRRR 36
6.3.1 Entrada del transformador de corriente (S1, S2) (solo para Amacontrol 4).......cccccceevveeviveeseennnnnn 36
6.3.2 Modulo del bus de campo (Modbus RTU) (solo para Amacontrol 4) .......cccceeeeveviiieeieesiieeseesnnenn 37
[ @eTo | Te To e [ o =T o =T L= TN F=1 I I =3 S 37
{3 T 1 -V | T X3 d o 37
[ I =Y = g =Y I a1V L (= e e [T =] = 37
7 DT Lo 3 - = 39
2% B B T3 g oY o N =Y g AN g o F=T o o 4 e 39
8 LY =Y 3 = 10 0= 4o 40
9 DoCUMENTOS PEITINENTES .....oeiiieeeierrrrcererrrrssererrs s ssnr e e e s s s snr e e resssmr e e e s s s snn e e e e s s smneenasssnmnenessssnnnnnasssnnnnnas 41
9.1 COdigo de PArPaAdEO eI LED .......coiiiiiiiiiiieiiesieeiee st stee st sttt ae e st e s st e s abe e s ateebeesabeenseesnbeesseesnnenns 141
L A W & o LI o =T =10 1 =L o LSO 43
9.2.1  AMACONTIOL 3, VAIIANTE T ..eeiieiieieeeet et ee e e e e ee e e et e et e e e e e e s e e e e e e abasasssseeeeeeseseeaeaessesesesessassasasssssssssnnnnnes 43
9.2.2  AMACONTIOl 3, VAKIANTE 2. ..ottt e e e e e e et e e e e aa e e eseseseeessssansasesseaeeesnnens 45
L I T N1 g F- Yoo o o o] S TR - T 1= T (I T 48
9.2.4  AmMACONTIOl 3, VAIIANTE ...ttt eeee et et e e e e e e et a s s s e e e e e eeeeeeaeaeasesssesesasassssssssssssssnnnnnes 51
9.2.5  AMACONTIOl 3, VAIIANTE 5..eeeeiiiiieieteeeieeei e e ee e e e e e e e e e e e e e e e s s s s as e e e eeeeeeeeseaeasesssesasssssssssssssssssnnnnnes 53
9.2.6  AMACONTIOI 3, VAITANTE B..uveeieiieiiierieeetieie e eeeeeeee e e e et e e e e e e s e s ss e bas s s s e e e eeeseseeaeaeasesesesassssssssssssssnrnsnnnrnes 56
9.2.7  AMACONTIOL 3, VAIIANTE 7 ..eeeieieteeeeteei e eeeeee e e e e e e e et e e e e s e s e s s ababaasseeeseeeseseeaeaeasesesesesssssssssssssssresnnnrnes 60
9.2.8  AMACONTIOL 3, VAIIANTE 8 ...ttt et e e et e et e et et e e e e s e s e e e e s e bassaeeeeeeeseseeaeaessesesesasssasasassssssssnnnnne 63
9.2.9  AMACONTrOl 3, VAKIANTE ...ttt e e e e e e e et e e et eeeseseseeessssansseaseaeeesnnens 66
9.2.10 AmMACOoNTrOl 3, VArIANTE TO .. .o e e e et e e e e e e e e e e e e eaa s aeeseseseeessssansnsessesesesnnens 69
9.2.11 AmMACONTIOl 3, VAIIANTE 17T . et eee e e e e e e et e e e e e e e e st a s s s e s e e e e e eeeeeeaeasesesesassasssssssssssssssnnnnnes 72
9.2.12 AmMACONTIOl 3, VAIIANTE T2...uueiiiiiieieeeiieeieieieeeeeee e e e e e e e e e e e e e a b s s e s e s e eeeeeeeeaeaeasesesesassssssssssssssssnsnnnnnes 75
9.2.13 AmMACONTIOl 3, VAIIANTE T3 .. . iiieieriieeiieie e e ieeeee e e e e e e e e e e e se s s s ababas s s se e e erereeeeaeaeasesesesassssssssssssssrssnsnnnes 78
9.2.14 AmMACONTIOl 3, VAIIANTE T4......eeeieieieieiiieieieeeeeeeee e et et et e e e e s e s e e e e baa s s e eeeeeeteseeaeaeasesesesessssssssassssnresnnnrnes 82
L T Vo o F=Talo 0 o I RO 86
L I L N4 0 F= Tl o o o R TRSUURPR 92
Lo T B o F-Y o Yo Lo [l o) g Y=y Lo =1 [=Yat (el R 94
9.3.1T Amacontrol 3, sin SENSOr de VIDIraCiONES ........eueeeeeiiiieeeeeeeee et e e e e e e e e e e s e e e eeeennens 94
9.3.2 Amacontrol 3, con SENSOr d@ VIDIraCiONES .......c.coeiiiiieieececcetete e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e sassssssssnnnenes 95
9.3.3  Amacontrol 4, sin SeNSOr de VIDIraCiONES ......c.ceeiiiiiiieee ettt e e e e e e e e e e e s e e e e seeesssssssassssssesnsnenes 96
9.3.4 Amacontrol 4, con SENSOI d@ VIDIraCiONES .......coeiiiiiiieieeeeeccce et e e e e e e e ee s e e e e e e e e e e s sss s s asssassesnneeees 97
Lo TR S Vo o F= Yl o 1 o I SRS 98
Lo IR S Vel al 1Yo o L RPRRRPRPR 929
10 Declaracion de conformidad CE ........cccceerreriiririsissssnssssreseeresimsssssssssssssseeeeeersessssssssssssseeeesesssssssnnns 100
4 de 102 Amacontrol



2301.82/03-ES

kss L.

1 Generalidades

1 Generalidades

1.1 Cuestiones basicas

El manual de instrucciones es valido para las series y modelos indicados en la portada.

Estas instrucciones de uso describen la instalacion correcta y segura en todas las fases

de servicio.

En la placa de caracteristicas figuran la serie, los datos de servicio mas importantes, el
nimero de material y el nimero de serie. El nUmero de material y el nimero de serie
describen el producto de forma univoca y sirven para identificarlo en todas las
operaciones comerciales.

Para conservar los derechos de garantia, en caso de dafios es necesario ponerse en
contacto inmediatamente con la organizacién de distribucion de KSB mas cercana.

1.2 Destinatarios

Este manual de instrucciones esta dirigido al personal con formacién técnica

especializada.

1.3 Documentacion vigente adicional

Tabla 1: Lista de la documentacién vigente adicional

Documento

Contenido

Manual de instrucciones Descripcion del uso correcto y seguro en todas las

fases de servicio

Plano de conexiones eléctricas Descripcion de las conexiones eléctricas

Para los accesorios se debe tener en cuenta la documentacion del fabricante

correspondiente.

1.4 Simbolos

Tabla 2: Simbolos utilizados

Simbolo

Significado

Condicién previa para la instrucciéon

Requerimiento de actuacién en las indicaciones de seguridad

Resultado de la actuacién

Referencias cruzadas

Instrucciéon con varios pasos a seguir

Nota
Facilita recomendaciones e indicaciones importantes para manejar
el producto.

1.5 Denominacién de las indicaciones de precauciéon

Tabla 3: Caracteristicas de las indicaciones de precauciéon

Simbolo

Explicacion

PELIGRO

PELIGRO
Esta palabra de advertencia indica un elevado riesgo de dafos que,
si no se evita, provoca la muerte o lesiones graves.

/\ ADVERTENCIA

ADVERTENCIA
Esta palabra de advertencia indica un riesgo medio de dafos que, si
no se evita, podria provocar la muerte o lesiones graves.

ATENCION

ATENCION
Esta palabra de advertencia indica un riesgo que, si es desatendido,
podria provocar dafos en la maquina o en su funcionamiento.

Amacontrol
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Simbolo

Explicacion

Posicion de riesgo general
Este simbolo, combinado con una palabra de advertencia, indica
riesgo de muerte o lesién.

Tension eléctrica peligrosa

Este simbolo, combinado con una palabra de advertencia, indica
riesgos relacionados con tensién eléctrica y ofrece informacién para
la proteccion frente a la tensién eléctrica.

>

Dafos en la maquinaria
Este simbolo, combinado con la palabra de advertencia ATENCION,
indica riesgos para la maquina y su funcionamiento.

6 de 102
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2 Seguridad

PELIGRO

2 Seguridad

Todas las indicaciones de este capitulo hacen referencia a un peligro con alto riesgo
de dafios.

Ademas de la informacién de seguridad aplicable con caracter general que aqui se
especifica, también debe tenerse en cuenta la informacion de seguridad operativa
que se incluye en los demas capitulos.

2.1 Generalidades

= Este manual de instrucciones contiene indicaciones basicas de instalacion, servicio
y mantenimiento cuya observaciéon garantiza el manejo seguro del conmutadory
ayudan a evitar dafos personales o materiales.

= Respetar las indicaciones de seguridad de todos los capitulos.

= El personal técnico y el operario deben leer y comprender el manual de
instrucciones antes del montaje y la puesta en servicio.

= El contenido del manual de instrucciones debe estar a disposicién del personal
técnico in situ en todo momento.

= Se deben observar y conservar en estado legible todas las notas dispuestas y
denominaciones directamente en el producto. Esto se aplica, por ejemplo, a:

- Identificadores de conexiones
— Placa de caracteristicas

= El operario sera el responsable en caso de que no se cumplan las disposiciones de
caracter local.

2.2 Indicaciones generales

El producto descrito en estas instrucciones se ha disefiado para desempenar funciones
como parte de una instalacién completa o de una maquina. Por regla general, un
sistema completo incluye sensores, unidades de evaluacién, dispositivos de
comunicacion y técnicas para realizar desconexiones de forma segura.

El fabricante es responsable de garantizar el funcionamiento completo y correcto de
una instalacién o maquina. KSB no puede garantizar las propiedades de una
instalacion completa o de una maquina que no hayan sido disefiadas por KSB.

El usuario debera validar el concepto global de control en el que se integra el
dispositivo. Dada la descripcién que figura a continuacion, no pueden realizarse
reclamaciones por garantia o responsabilidad nuevas en lo que respecta a las
condiciones generales de entrega de KSB. La aplicacién INTspector de KSB esta
disponible en las tiendas de aplicaciones y se puede descargar de forma gratuita para
los sistemas operativos iOS, Android y Windows 10. Por lo tanto, se puede utilizar en
el smartphone, la tablet o el PC.

2.3 Uso pertinente

Amacontrol es un dispositivo de proteccién universal y con multiples aplicaciones.
Sirve para proteger y controlar bombas, sistemas de bombas y agitadores con motor
sumergible en las aplicaciones mas diversas. El ajuste individual (parametrizacién) y la
lectura de la memoria de datos se realizan mediante la aplicacién INTspector de KSB
y con una pasarela USB o Bluetooth (accesorios de la empresa KRIWAN).

= Este producto no debe utilizarse por encima de los valores establecidos en la
documentacién técnica en lo que respecta a tension de red, frecuencia de
alimentacion, temperatura ambiente y otras instrucciones incluidas en el manual
de instrucciones o en la documentacion vigente adicional.

= El producto no debe usarse en atmésferas potencialmente explosivas.

= El producto solo debe utilizarse para motobombas sumergibles con tensiones
asignadas de hasta 690 V.

= El producto solo se puede poner en funcionamiento en las condiciones de uso
descritas en la documentacion vigente adicional.

Amacontrol 7 de 102
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2.4 Calificacién y formacion del personal

= El personal de montaje, operacién, mantenimiento e inspeccién debe disponer
de la cualificacién adecuada.

= El titular de la instalacion debe definir con precision las areas de responsabilidad,
de ocupacién y de supervisién del personal en el transporte, montaje,
funcionamiento, mantenimiento e inspeccion.

= El personal técnico cualificado debera encargarse de impartir formaciones y
cursos que cubran cualquier posible falta de conocimientos del personal. Si fuera
necesario, el titular puede solicitar al fabricante / proveedor que imparta la
formacion.

= La formacion relativa al producto solo puede ser impartida bajo supervisién de
personal técnico cualificado.

2.5 Consecuencias y riegos provocados por el incumplimiento de las
instrucciones

= El incumplimiento de las presentes instrucciones de uso invalida el derecho a
indemnizacién y garantia.

= El incumplimiento puede provocar, por ejemplo, los siguientes dafios:

— Dafnos personales provocados por impacto eléctrico, térmico, mecanico y
quimico, asi como explosiones

— Fallo de funciones importantes del producto

- Fallo de los métodos dispuestos para el mantenimiento y puesta a punto

2.6 Seguridad en el trabajo

Ademas de las indicaciones de seguridad incluidas en este manual de instrucciones y
del uso pertinente, deben observarse las siguientes medidas de seguridad:

= Normas de prevencién de riesgos laborales, indicaciones de seguridad y servicio
= Normativa de proteccién contra explosiones

= Disposiciones de seguridad para la manipulacion de sustancias peligrosas

= Normas, directivas y leyes vigentes (p. ej., EN 50110-1)

2.7 Indicaciones de seguridad para el operario/titular
= El equipo de proteccion debe estar a disposicion del personal para su uso.

= Los restos de fluidos peligrosos (p. €j., explosivos, téxicos o calientes) deben
evacuarse de forma que no entrafen riesgo alguno para las personas ni para el
medio ambiente. Observar las disposiciones legales vigentes al respecto.

2.8 Indicaciones de seguridad para mantenimiento, inspeccién y montaje

= Cualquier modificacién o cambio en el producto debe acordarse con el
fabricante.

= Solo se pueden utilizar piezas/componentes originales o autorizados por el
fabricante. Declinamos toda responsabilidad por las consecuencias que pueda
tener el uso de otras piezas/componentes.

= El titular debe garantizar que el mantenimiento, inspeccion y montaje solo esté a
cargo de personal técnico autorizado y cualificado que, tras estudiar las
instrucciones de uso, esté suficientemente informado.

= Para realizar cualquier trabajo en el producto, este debe estar sin tensién.

2.9 Uso no autorizado

Durante el servicio del producto con motor sumergible, no se deben superar en
ningun caso los valores limite indicados en la hoja de caracteristicas.

La seguridad del servicio del producto suministrado solo esta garantizada para el
correcto uso del mismo.

8 de 102 Amacontrol
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2 Seguridad

PELIGRO

2.10 Indicaciones sobre la protecciéon contra explosiones

Durante el servicio de un grupo motobomba protegido contra explosiones, se deben
observar obligatoriamente las indicaciones de proteccion contra explosiones
incluidas en este capitulo.

Las secciones del presente manual de instrucciones marcadas con el simbolo
adyacente son validos para grupos motobomba con protecciéon contra explosiones,
asi como para un servicio temporal fuera de zonas con peligro de explosiones.

Solo se pueden utilizar las bombas/grupos motobomba en zonas con peligro de
explosién que tengan la identificaciéon correspondiente y segun lo establecido en la
hoja de datos.

Para la puesta en servicio de grupos motobomba con proteccién contra explosiones
segun la directiva 2014/34/UE (ATEX), se aplican condiciones especiales.

A este respecto, se debe prestar especial atencion a las secciones identificadas con el
presente simbolo de estas instrucciones de uso.

La proteccién contra explosiones solo esta garantizada si se utiliza de forma
pertinente.

No hay que apartarse nunca de los limites indicados en la hoja de datos o en la placa
de caracteristicas.

Evitese cualquier modo de funcionamiento no autorizado.

2.11 Modificaciones de software

El software se ha desarrollado y probado especialmente para este producto.

No se permite realizar modificaciones al software o partes del software, ni afiadir
otros programas. Quedan excluidas de esta norma las actualizaciones de software
puestas a disposicion por KSB.
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3 Transporte/Almacenamiento/Eliminacion

3 Transporte/Almacenamiento/Eliminacién

3.1 Control del estado de suministro

1. Durante la entrega de mercancias, comprobar que las unidades de
empagquetado no sufren dafios.

2. En caso de dafos de transporte, determinar exactamente cuales han sido,
documentarlos y comunicarlos inmediatamente a KSB, asi como al proveedor y
la compafiia de seguros.

3.2 Transporte

Para transportarlo, el médulo de proteccion se debe poner fuera de servicio.

Tabla 4: Condiciones ambientales para el transporte

Condicién ambiental Valor

Humedad relativa del aire Maximo 80 % (sin condensacién)

Temperatura ambiente Entre -30°Cy + 70 °C

ATENCION

Transporte incorrecto
Dafios en el médulo de proteccion.

> Transportar el médulo de proteccién siempre correctamente y en su embalaje
original, o en un embalaje individual adecuado.

1. Al recibir el médulo de proteccion, desempaquetarlo y comprobar si se ha
dafiado durante el transporte.

2. Comunicar inmediatamente al fabricante cualquier dafio producido durante el
transporte.

3. Desechar el material de empaquetado segun las normas locales vigentes.

3.3 Almacenamiento

El cumplimiento de las condiciones ambientales durante el almacenamiento
garantiza el funcionamiento correcto del médulo de proteccién, incluso después de
un periodo de almacenamiento muy prolongado.

ATENCION

Dafos por humedad, suciedad o malas condiciones de almacenamiento
Corrosion/suciedad en el médulo de proteccién

> Almacenamiento en exteriores: cubrir el médulo de protecciéon (con o sin
embalaje) con materiales impermeables.

Tabla 5: Condiciones ambientales del almacenamiento

Condicién ambiental Valor

Humedad relativa del aire Maximo 85 % (sin condensacion)

Temperatura ambiente Entre -30°Cy + 70 °C

= Almacenar el médulo de proteccion en un lugar seco, sin impactos y, a ser
posible, en su embalaje original o en un embalaje individual adecuado.

= El médulo de proteccion debe almacenarse en un lugar seco y, si es posible, con
una humedad constante.

= Evitar grandes oscilaciones de la humedad relativa del aire (ver tabla de
condiciones ambientales del almacenamiento).
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3 Transporte/Almacenamiento/Eliminacion

3.4 Eliminacién / Reciclaje

Los equipos eléctricos o electrénicos marcados con el simbolo adyacente no se deben
tirar a la basura doméstica al final de su vida util.

Ponerse en contacto con el operador de residuos local que corresponda para la
restitucion.

Si el equipo eléctrico o electrénico antiguo contiene datos personales, el propio
titular es responsable de su eliminacién antes de que se restituyan los equipos.

Debido a algunos de sus componentes, el producto se considera un desecho especial:
1. Desmontar el producto.

2. Separar los materiales,
p. €j.:
- Aluminio
- Cubierta de plastico (plastico reciclable)
- Estranguladores de red con bobinas de cobre
- Cables de cobre para el cableado interno

3. Para la eliminacion de residuos, seguir las disposiciones locales o un proceso de
eliminacion regulado.
Los circuitos impresos, el sistema electrénico de potencia, los condensadores y
los componentes electrénicos se consideran desechos especiales.

Amacontrol 11 de 102
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4 Descripcion

4 Descripcion

4.1 Descripcion general

Moédulo de proteccidn para productos para aguas limpias y sucias como dispositivo

todo en uno, apto segun el modelo para la medicion de la temperatura del motor, la
temperatura de los rodamientos, las fugas, las vibraciones, la tensién y la corriente,

asi como para el diagnéstico para un funcionamiento seguro y sin averias de la
bomba, del equipo de bombeo o del agitador sumergible.

4.2 Informacién del producto segun el nimero de reglamento 1907/2006

(REACH)

Informacién segun el Reglamento de Sustancias y Mezclas Quimicas (UE) n.°

1907/2006 (REACH); véase https://www.ksb.com/ksb-en/About-KSB/Corporate-

responsibility/reach/

4.3 Denominacion

Tabla 6: Ejemplo de denominacién

Posicion
1|23 7 8|9 (101112 |13|14|15|16 |17 |18 |19 |20 | 21|22 |23 |24|25|26 |27 |28 |29 |30
Alm]| a o tirjol|l|_|4|_|A|O0]|2]|4] |X[|[X|X|X|X|X|O0]O0O|X|M|O]|O

Tabla 7: Explicaciéon de la denominacién
Posicion Dato Significado
1-10 Serie
12 Modelo
14 Tipo de corriente

A Corriente alterna / Corriente continua

B Corriente alterna
15-17 Tension de servicio [V]

024 24V £10 %

230 115V -230V £ 10 %
19 Relé de evaluacién temperatura del motor

0 Sin temperatura del motor

B Bimetal

P Termistor PTC

X No preprogramado, ajustable mediante aplicacién
20 Relé de evaluacion temperatura 1

0 Sin supervision de la temperatura del lado de accionamiento

B Bimetal

1 Termémetro de resistencia eléctrica Pt100

X No preprogramado, ajustable mediante aplicacién
21 Relé de evaluacién temperatura 2

0 Sin termémetro de resistencia eléctrica Pt100

1 Con termdmetro de resistencia eléctrica Pt100

X No preprogramado, ajustable mediante aplicacién
22 Resistencia de relé de evaluacién

0 Sin boya de nivel

1 Con interruptor flotador (fugas del cierre mecanico)

X No preprogramado, ajustable mediante aplicacién
23 Relé de evaluacion conductivo 1

1 Sensor de fugas

X No preprogramado, ajustable mediante aplicacién
12 de 102 Amacontrol
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Posicién Dato Significado
23 0 Sin
24 Relé de evaluacién 4-20 mA
0 Sin control de vibraciones
1 Con control de vibraciones
X No preprogramado, ajustable mediante aplicacién
25 Relé de evaluacién temperatura 3
B Bimetal
P Termistor PTC
1 Pt100
X No preprogramado, ajustable mediante aplicaciéon
0 Sin
26 Relé de evaluacion conductivo 2
1 Sensor de fugas
X No preprogramado, ajustable mediante aplicacién
0 Sin
27 Relé de evaluaciéon de la medicién del caudal
1 Mediciéon del caudal
X No preprogramado, ajustable mediante aplicacién
0 Sin
28 Moédulo de bus de campo
M Modbus
0 Sin
29 Entrada de comunicacién
M Multiple
0 Individual
30 Proteccién contra explosiones
A ATEX
0 Sin

Amacontrol
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4.4 Placa de caracteristicas

s
KSB SE & Co. KGaA
1 Amacontrol 4 55 cn seane o
|| Mat.-No. 05096165 67227 Frankenthal b
2 b www.ksb.com DEUTSCHLAND / GERMANY KSB Al
INT69®PYF Diagnose
KRIWAN
Part-No. 20 A 721 P061
Supply 24V~/= 50/60Hz 7VA
3
|_-30°C < Ta< +70°C
4 — [ Relay AC 240V 2.5A
/ Confi ble inputs Terminals | Range
5 Line voltage 3 AC 20-100Hz | L1, L2, L3 | 100-690V
Current transf. AC 20-100Hz | S1, S2 Rs=750, Is_max =40mA
6 Motor temperature T1,T2 Bimetal, external,
PTC, Pt1000, Pt100
Temperature 1 T3, T4 PTC, Pt1000, Pt100
Temperature 2 T5,Te PTC, Pt1000, Pt100
Leakage E+, E- 10k-1MQ
Switching contact SC1,SC2 | NC, NO, Reset
Current loop I+, 1- 0-20mA
Modbus RTU COM, D1 | 9.6k,19.2k,
Do 38.4k, 576k
PEXXXXXXXX
7 —10921

8s—1 630.01572.a « Made in Germany
.

(€M L

Fig. 1: Placa de caracteristicas (ejemplo)
Denominacién (serie y modelo) 2 NuUmero de material KSB
Frecuencia Limites de temperatura
5 Tensiéon de alimentaciéon 6 Opciones de asignaciéon/
Conexiones
7 Fecha de fabricacion (MMAA) 8 NuUmero de serie
4 N
O 00O
COMDO D1COM
Modbus
95 B = 1_03 8 B ® LO1 L
L Lines Lines 3 \9
O 00O O ®O
sC2sCi E- E+ || - L+
Switch  Leak Supply
eeb) |
Amacontrol 4 — | 11
Mat.-No. 05096165——
[+
2
B8«
T ™M
TS 12
53
5R
Temp C-Loop Alarm \
T1 72 I+ |- 11 14 12
O O00OQ0JlOoO®w OO 13
Temp Warning
T3 T4 175 T6 21 24 22
0O 000 O O O
CT
S1 S2
\\ ooR R )
Fig. 2: Placa de indicacion adicional (ejemplo)
9 Explicacion de los bornes de 10 Denominacién (serie y modelo)
conexion
11 NUmero de material KSB 12 |Cédigo QR
13 Numero de serie
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4.5 Opciones de ajuste

Tabla 8: Leyenda de los simbolos

Simbolo Explicacion
D Valor predeterminado
X Ajustable mediante aplicacion

Tabla 9: Opciones de ajuste de entradas de sensor

Denominacién Amacontrol

3" |4 L
Relé de evaluaciéon temperatura del motor
Bimetal X X D
Termistor PTC D D X
Pt100 X X X
Pt1000 X X X
Desactivado X X D
Relé de evaluaciéon temperatura 1
Bimetal - - X
Termistor PTC X X X
Pt100 D D X
Pt1000 X X X
Desactivado X X X
Relé de evaluaciéon temperatura 2
Termistor PTC X X -
Pt100 X D -
Pt1000 X X -
Desactivado D X -
Resistencia de relé de evaluaciéon
Con interruptor flotador (fugas del cierre mecéanico) D D -
Desactivado X X -
Relé de evaluaciéon conductivo 1
Sensor de fugas D D D
Desactivado X X X
Relé de evaluacion 4-20 mA
Con control de vibraciones X X -
Desactivado D X -
Relé de evaluacion de la medicion del caudal
Medicion del caudal : x :
Modulo de bus de campo
Modbus - x -

1 Datos relativos a Amacontrol 3 (variante 14)

Amacontrol 15 de 102




kss L.

4 Descripcion

4.6 Diseno y modos operativos

Médulo de proteccion de diagnostico como dispositivo todo en uno, se puede utilizar
en funcion del modelo para la supervisién de:

= Temperatura
= Conductancia (fuga)
= Senal de 4-20 mA (vibracién)
= Secuencia de fases
= Fallo de fase
= Sobretensiones y subtensiones
= Asimetria
= Frecuencia de arranque
= Horas de servicio
= Cortocircuito
= Interrupcion de los sensores
= Corriente
Diferentes modelos, (= Capitulo 4.5, Pagina 15) .

Mediante una aplicacién, a través de la interfaz digital se puede efectuar la
parametrizacién individual de los valores de advertencia, nominales y de
desconexion. El retardo de activacion, el retardo de reconexidén o una desconexion
bloqueada sin reconexién automatica se pueden ajustar mediante la aplicacién.

Las entradas estan preajustadas de fabrica.

La parametrizacion de las entradas se puede realizar con la propia aplicacién
INTspector de KSB (= Capitulo 6.3, Pagina 36) 2

Un relé de error y un relé de advertencia garantizan la desconexién seguray la
prealarma.

La funcién de diagnéstico facilita datos de servicio, listas de errores, contador de
errores, tiempo de funcionamiento, nimero de conmutaciones, valores de medicion
actuales y, ademas, un analisis detallado del error mas reciente (todos los valores de
medicién registrados durante un intervalo de tiempo predefinido). Con una
aplicacién, se pueden consultar los datos de la interfaz digital con un smartphone,
una tablet o un PC, o enviarselos a sistemas externos con una pasarela.

Conexiones
Entradas:
En funcién de la variante correspondiente:
= Entrada de temperatura, termistor PTC seleccionable, bimetal
= Medicién de conductancia (detecciéon de fugas)
= Medicién del caudal
= Supervision de fases
= Temperatura 1
= Temperatura 2

= Supervisién de fases L1 - L3 (secuencia de fases, asimetria de fases, fallo de fase,
subtension y sobretension)

= 4-20 mA - Entrada (vibracion)
= Entrada del transformador de corriente S1, S2 (solo para Amacontrol 4)

Salidas:

2 En Amacontrol 3 (variantes 1-13), las entradas de parametrizacién estan preajustadas de forma correspondiente
y no se pueden modificar con la aplicacion INTspector de KSB.
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En funcién de la variante correspondiente:

= Relé de "error"

« Relé de "advertencia"?
= LED (s)

= Interfaz de datos

= Moédulo de bus de campo (Modbus RTU)

—_

o
d E2-E2¢ E1- E1v
5 Leakage

10
Fig. 3: Estructura Amacontrol 3 (ejemplo)

Bornes de conexion superiores, segundo nivel

Bornes de conexion superiores, primer nivel

Identificacion de los bornes superiores, segundo nivel

Identificacion de los bornes superiores, primer nivel
LED
Puerto de diagnostico (DP)

Identificacion de los bornes inferiores, primer nivel

Identificacion de los bornes inferiores, segundo nivel

Bornes de conexion inferiores, primer nivel

= VW VNV A WIN|—

0 Bornes de conexion inferiores, segundo nivel

4.6.1 Puerto de diagnéstico (DP)

El puerto de diagnéstico (DP) es la interfaz de datos del Amacontrol. La
parametrizacion o la consulta de informacion se llevan a cabo a través de esta
interfaz. La aplicacion INTspector de KSB ofrece esta opcién. Para ello, el Amacontrol
se puede conectar con el smartphone, la tableta o el PC mediante una pasarela USB o
Bluetooth (accesorio). Ademas, existe la posibilidad de vincular valores reales y
estados del dispositivo de proteccion a un sistema superior (por ejemplo, controlador
o sistema de control). Si se utiliza el puerto de diagndstico para una transmision
Modbus, se debe prever un separador de potencial externo (p. e]. accesorios pasarela
KRIWAN INT600 DM).

3 Opcional
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4.6.2 Supervision de la temperatura del motor

La entrada de temperatura del motor (T1, T2) supervisa, en funcion del modelo, los
sensores PTC o los interruptores bimetal montados en el bobinado del motor.

PTC: Cuando se alcanza la temperatura nominal de respuesta de los sensores
instalados, estos se ponen en funcionamiento a una resistencia elevada y desconectan
inmediatamente el relé de alarma. La desconexion del relé de alarma también se
produce por un cortocircuito o por una interrupcién de la entrada de temperatura.
La reconexion se produce automaticamente de acuerdo con los requisitos temporales
de reconexién.

Conmutador bimetal: Cuando se alcanza la temperatura nominal de respuesta del
interruptor bimetal integrado, este abre su contacto y desconecta inmediatamente el
relé de alarma. La reconexién se produce de forma inmediata y automatica cuando la
temperatura nominal de respuesta desciende.

También existe la posibilidad de parametrizar esta entrada en Pt100 o Pt1000. Si la
entrada se parametriza a Pt100 o Pt1000, también se deben ajustar las temperaturas
a los limites de advertencia y alarma.

4.6.3 Supervision de la temperatura

Las entradas de temperatura 1 (T3, T4) y temperatura 2 (T5, T6) controlan, segun el
modelo, un sensor de temperatura Pt100.

Termdmetro de resistencia eléctrica Pt100: cuando los sensores instalados alcanzan la
temperatura de alerta o de desconexion ajustada (en funcion del modelo) en el
dispositivo de proteccién, se desconecta el relé de alarma. El relé de alarma también
puede desconectarse debido a un cortocircuito o una interrupcién de la entrada de
temperatura. La reconexion se produce de forma inmediata y automatica cuando la
temperatura desciende por debajo de la temperatura de desconexién ajustada en el
dispositivo de proteccioén.

También existe la posibilidad de parametrizar esta entrada en bimetal o Pt1000.

4.6.4 Supervision de fugas

La entrada fuga 1 (E3, E4) o (E1-, E1+) controla, en funcién del modelo, un
interruptor de flotador en la cdmara de fugas del cierre mecénico.

Interruptor flotador: cuando la cdmara de fugas esta llena, el contacto del
interruptor flotador instalado se abre y desconecta el relé de alarma conforme al
retardo de desconexion preajustado. El retardo de desconexion se puede ajustar en el
dispositivo de proteccién. La reconexién del dispositivo de proteccion se produce de
forma inmediata y automatica (preajustada) cuando la cdmara de fugas esta vacia y
el contacto del interruptor flotador se cierra. El dispositivo de proteccion dispone de
ajustes para retardar o bloquear la reconexion.

4.6.5 Medicion de conductancia

La entrada fuga 2 (E1+, E1-) o (E+, E-) controla los electrodos (en funcion del modelo)
de la caja de bornes y la cdmara de bobinado.

Electrodos (mediciéon de conductancia): si entra liquido, la resistencia 6hmica del
circuito de medicion de los electrodos desciende. Si no se alcanza la resistencia de
alerta o de desconexién de los electrodos instalados ajustada en el dispositivo de
proteccion, se desconecta el relé de advertencia o el relé de alarma. El retardo de
desconexion se puede ajustar en el dispositivo de proteccion. El relé de alarma
también se desconecta si se producen un cortocircuito o una interrupcién de la
entrada de fuga. La reconexion del dispositivo de proteccion se produce de forma
inmediata y automatica (preajustada) cuando se supera la resistencia de desconexion
ajustada. El dispositivo de proteccion dispone de una serie de ajustes para retardar o
bloquear la reconexioén.
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4.6.6 Control de vibraciones

La entrada analdgica (I+, I-) controla (en funcién del modelo) un sensor de
vibraciones montado en el cojinete. El valor efectivo de la velocidad de vibracién del
sensor se lee en 4-20 mA en el dispositivo de proteccion. El dispositivo de proteccion
también puede mostrar los valores en mm/s.

Vibracion: si se alcanzan los limites de alerta o de desconexién ajustados en el
dispositivo de proteccién, tanto el relé de alarma como el de advertencia se
desconectan. El relé de alarma también puede desconectarse debido a un
cortocircuito o una interrupcién de la entrada analégica. La reconexién se produce
cuando no se alcanza el valor ajustado en el dispositivo de proteccién.

4.6.7 Supervision de fases

La supervision de fases (L1, L2, L3, FE) se activa después del arranque del motor y se
encarga de controlar la secuencia de fases, el fallo de fase, la asimetria de las fases, la
subtension y la sobretensién. Tras detenerse el motor, la supervisién de fases se
desactiva durante aproximadamente 2 segundos, para evitar una desconexién
accidental debida al breve retroceso de la maquina. La supervisiéon de fases también
se puede desactivar en el dispositivo de proteccion.

Secuencia de fases: controla la correcta secuencia de fases. Si la secuencia de fases es
incorrecta, se desconecta el relé de alarma. La reconexién se produce una vez que se
hayan solucionado los errores y se haya reiniciado el dispositivo de proteccion. El
modo de funcionamiento de secuencia de fases también se puede desactivar en el
dispositivo de proteccién.

Fallo de fase: se controla mientras el motor esta en funcionamiento. El relé de alarma
se desconecta cuando se sobrepasa el 75 % de una fase (preajustado). Se calcula a
partir del valor medio de las tres fases. La reconexion se produce de forma inmediata
y automatica (preajustada) cuando no se alcanza el 75 %. El porcentaje del valor de
desconexion y el retardo de reconexién pueden ajustarse en el dispositivo de
proteccion.

Asimetria de las fases: se controla mientras el motor esta en funcionamiento, y
consiste en la desviacion porcentual de una fase. Se calcula a partir del valor medio
de las tres fases. Tanto el relé de alarma como el de advertencia se desconectan
inmediatamente (preajustado) cuando se sobrepasa el valor en % ajustado en el
dispositivo de proteccion. La reconexién se produce de forma inmediata y automatica
(preajustada) cuando no se alcanza el valor de desconexién ajustado (o la histéresis
preajustada en %) en el dispositivo de proteccion. El valor de desconexion, el valor de
advertencia, la histéresis y el retardo de activacion y de reconexién pueden ajustarse
en el dispositivo de proteccion.

Subtensién y sobretension: se controlan mientras el motor esta en funcionamiento.
Cuando se alcanzan los limites de alarma (limite 1) o los de desconexién (limite 2)
ajustados en el dispositivo de proteccion, tanto el relé de alarma como el de
advertencia se desconectan. La reconexion se produce de forma inmediata y
automatica (preajustada) cuando se sobrepasa o no se alcanza el limite de
desconexion (limite 2) ajustado (o la histéresis preajustada) en el dispositivo de
proteccion. En el dispositivo de proteccidon es posible ajustar el modo de
funcionamiento, el limite 1, el limite 2, la histéresis, el limite 1y el limite 2 del
retardo de activacién, asi como el retardo de reconexion.

La supervision de fases también es adecuada para el servicio con convertidor de
frecuencia a partir de 20 Hz.

4.6.8 Funcion de intervalo de mantenimiento

El dispositivo de proteccién dispone de una funcién de intervalo de servicio
preajustada. Una vez transcurrido el intervalo de mantenimiento ajustable, el LED se
ilumina permanentemente o parpadea durante el funcionamiento de la maquina. El
modo de funcionamiento y el intervalo se pueden ajustar en el dispositivo de
proteccion. El LED integrado indica el estado actual del disparador

(= Capitulo 9.1, Pagina 41) .
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4.6.9 Entrada del transformador de corriente (solo para Amacontrol 4)

La supervision de corriente funciona con una fase mediante un transformador de
corriente externo y es necesaria para determinar la potencia. Se puede controlar la
corriente de la fase L1 en caso de sobrecorriente o baja corriente.

La medicion del caudal en el diagnéstico Amacontrol 4 es adecuada para un
convertidor de frecuencia y para un rango de frecuencia de 20 a 100 Hz. Para la
medicién se necesita uno de los transformadores de corriente especialmente
disefados (= Capitulo 9.4, Pagina 99) . Segun el tamafio del motor, hay disponibles
diferentes transformadores de corriente.

En el relé de proteccion se pueden parametrizar un valor de advertencia y un valor
de desconexién, asi como una histéresis. Cuando se alcanzan los valores limite
ajustados, una vez transcurrido el retardo de activacion ajustable, se desconecta el
relé de alarma o el relé de advertencia. Para el relé de alarma es posible la
parametrizacién de un retardo de reconexién o una desconexién bloqueada.

Para un ajuste mas preciso del rango de medicién y un aumento de la precision de
medicién, se puede ajustar mediante parametros el nUmero de vueltas primarias a
través del cable dirigido por el transformador de corriente en el relé de proteccion.
La ratio de transmisién esta determinada por el transformador de corriente.

Para evitar desconexiones erréneas en el momento de conexioén, se utiliza un tiempo
de puenteo de arranque ajustable que retrasa la supervisién al arrancar el motor.

Un fallo del sensor (ningun transformador de corriente conectado a pesar de que la
supervisién de corriente esta activada, rotura de cable del transformador de
corriente, corriente minima no alcanzada durante la marcha del motor) provoca la
desconexion bloqueada del relé de alarma.

La medicion de corriente solo es posible con las fases conectadas al relé de
proteccion.

4.6.10 Moédulo del bus de campo (Modbus RTU) (solo para Amacontrol 4)

El diagnéstico Amacontrol 4 dispone de una interfaz RS485 (terminal roscado DO, D1,
COM). El diagnéstico Amacontrol 4 puede proporcionar ajustes, datos de servicio y
valores de medicion registrados mediante el protocolo Modbus (RTU) a un sistema
superior (maestro), como un control. Para ello, el relé de proteccién funciona como
esclavo (diagnoéstico Amacontrol 4) y envia valores de datos concretos al maestro tras
su consulta.

Consulta

Respuesta

Esclavo Esclavo

[P, ~ S
————hoo
m
[}

Q
Q
<
o
[T

Fig. 4: Comunicacion en una red de protocolo Modbus

La actividad en el médulo del bus de campo (Modbus RTU) es visible mediante la
aplicacién INTspector de KSB (no hay LED propio disponible).
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Tasa de baudios

Bit de paridad

Bit de parada

Parametros de transmision

Estos ajustes son la direcciéon (direccion del dispositivo), la tasa de baudios, los bits de
paridad y los bits de parada y se realizan mediante parametrizacion en el relé de
proteccion.

La direccion del dispositivo de cada participante de bus debe estar asignada una vez,
ya que de lo contrario el maestro ya no puede comunicarse con todos los esclavos
existentes en el bus. El intervalo de direcciones es de 1 a 247.

La tasa en baudios, los bits de paridad y los bits de parada deben estar ajustados de
la misma forma para todos los participantes del bus.

La tasa en baudios indica la velocidad de transmision. El diagnéstico Amacontrol 4
admite las siguientes velocidades:

= 9600 bits/s

= 19200 bits/s
= 38400 bits/s
= 57600 bits/s

El bit de paridad comprueba si se produce un error dentro de un byte durante la
transmision. El sistema de diagnéstico Amacontrol 4 admite:

= Paridad par (even)
= Paridad impar (odd)
= Sin paridad (ninguna)

El bit de parada se pone a continuacion de una transmision de datos y comunica al
maestro que la transmision ha finalizado.

El nimero de bits de parada depende del ajuste de paridad y es de:
= 2en "none"

= 1en "even" o "odd"

Creacion de mensajes

Los datos que se transfieren siempre se encuentran dentro de un marco definido, que
también se denomina estructura.

Tabla 10: Vista general de los campos 1-4 del médulo del bus de campo (Modbus RTU) estructura

Campo 1

Campo 2 Campo 3 Campo 4

Direccién

Codigo de funcion Datos CRC

La estructura se compone en el modulo del bus de campo (Modbus RTU) de los
siguientes 4 elementos:

Tabla 11: Elementos del mdédulo del bus de campo (Modbus RTU) estructura

Campo 1 Direccion Direccion especifica del dispositivo, intervalo valido del 1 al 247

Campo 2 Coédigo de funcion |Define la funcion que se va a ejecutar; consulte la tabla de codigos de
funcién compatibles con el relé de proteccion (= Tabla 12) .

Campo 3 Datos El bloque de datos contiene la informacién que se va a cambiar en funcién
de la direccion de registro (de la tabla de parametros o de la tabla
Modbus) que se define con el codigo de funcién.

Campo 4 CRC El control de redundancia ciclica (CRC) se realiza para detectar errores en

la transmisién. Esta informacién se envia a los ultimos 2 bytes de la
estructura, es un valor de 16 bits y se genera automaticamente.

El sistema de diagnéstico Amacontrol 4 admite los siguientes cédigos de funcién:
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Tabla 12: Cédigos de funcién Modbus

Cédigo de funcion |Denominaciéon Significado

0x03 Registros de contencion de lectura Lectura de los parametros ajustados, véase la
tabla de parametros

0x04 Registro de entrada de lectura Lectura de los datos de diagnéstico (valores
reales), véase la tabla Modbus

0x2B / OxOE Identificacion del dispositivo de lectura Lectura del registro de identificacién

Encontrard mas informacioén sobre el protocolo Modbus en http://www.modbus.org .

Protocolo Modbus

Para las consultas especificas del maestro al esclavo (p. ej. valor real de temperatura -
temperatura 1) se necesitan las direcciones de registro en el area de datos (campo 3).
En funcién de lo que sea necesario, estas pueden consultarse en la tabla de
parametros (con codigo de funcion 03) o en la tabla Modbus (con codigo de funcion
04).

La tabla de parametros y la tabla Modbus del Amacontrol estan disponibles para su
descarga en el catdlogo de productos y no forman parte de este manual de
instrucciones de servicio/montaje.

En las tablas se indican, ademas de las direcciones de registro (Inicio y fin), el tipo de
datos y la descripcién.

El tipo de datos indica en qué formato deben interpretarse los datos.

Los siguientes tipos de datos se diferencian en el diagnéstico Amacontrol 4:

Tabla 13: Tipo de datos de la tabla Modbus

Tipo de datos Descripcion

U 16 bit Valor integro de 16 bits sin signo.
Asignado 1 direccién de parametro.
Rango de valores de 0 a 65535

U 32 bit Valor integro de 32 bits sin signo.
Ocupado 2 direcciones de parametros.
Rango de valores de 0 a 2 147 483 647

U 8 bit Valor integro de 8 bits sin signo.
Asignado 1 direccién de parametro.
Rango de valores de 0 a 255

S 160ffset El valor de 16 bits con signo se transmite como un valor sin signo.
Asignado 1 direccién de parametro.

Numero = (valor -32768) / 100

Rango de valores de -327,00...+327,00

Enumeracion Valor integro de 16 bits sin signo.
Asignada 1 direccion de parametro
Rango de valores de 0 a 65535

Cada entrada tiene asignado un nimero, que empieza por 0, primera entrada =
0, segunda entrada = 1...

Ejemplo 1 - lectura del tipo de sensor en temperatura 1 (predeterminada):
Direccién: 8866

Tipo de datos: Enumeracion

Area: Desactivado; Pt100; Pt1000; PTC

2301.82/03-ES
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Tabla 14: Consulta al esclavo (direccién de dispositivo 01) con direccion de registro 8866 (tabla de parametros) y
cédigo de funcién 3

Direccion| Cédigo de Datos CRC
funcion Direccién de registro 8866 Nuamero de valores
01 03 22 A2 00 | o DF | 90

En el relé de proteccion se utiliza el protocolo Modbus en el modo RTU, es decir, cada
byte de mensaje enviado contiene 2 caracteres hexadecimales (la direccion de
registro 8866 se convierte en 22 A2).

Tabla 15: Respuesta del esclavo al maestro

Direccion| Cédigo de Datos CRC
funcion Numero de bytes Valor: 2
01 03 02 oo | 02 39 | 8

La asignacién de la enumeracion (desactivada; Pt100; Pt1000; PTC) se inicia con 0. De
este modo, el 2 estd asignado al Pt1000. La respuesta es el valor 2 (Pt1000).

Ejemplo 2 - lectura del valor real de resistencia a la temperatura 1:

Direccién: 8235
Tipo de datos: 16 bit
Area: 1...65535Q

Tabla 16: Consulta al esclavo (direccién de dispositivo 01) con direccion de registro 8235 (tabla Modbus) y cédigo de

funcién 4

Direccion| Cédigo de Datos CRC
funcion Direccién de registro 8235 Nuamero de valores

01 04 20 2B 00 01 4A 02

Tabla 17: Respuesta del esclavo al maestro

Direccion| Cédigo de Datos CRC
funcion Numero de bytes Valor: 1555

01 04 02 06 13 FB 5D

La respuesta es el valor 1555. El valor real de resistencia a la temperatura 1 es de

1555 Q.

Ejemplo 3 - lectura del valor real de temperatura en la temperatura 1:

Direccion: 8294
Tipo de datos: s 160ffset

Area: Temperatura = (valor - 32768) / 100-327,00 °C...+327,00 °C

65535 = no existe

Tabla 18: Consulta al esclavo (direccién de dispositivo 01) con direccion de registro 8294 (tabla Modbus) y cédigo de

funcion 4

Direccion| Cédigo de Datos CRC
funcion Direccion de registro 8294 Numero de valores

01 04 20 66 00 01 DA 15

Tabla 19: Respuesta del esclavo al maestro

Direccion| Cédigo de Datos CRC
funcion Numero de bytes Valor: 47183

01 04 02 B8 4F 81 16

La respuesta es el valor 47183. El valor real de temperatura de la temperatura 1 es
(47183 — 32768) / 100 = 144,15 °C.

Amacontrol
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4.6.11 Funcion de relé de salida/reinicio

Si el funcionamiento es correcto, el LED instalado se ilumina de color verde. El relé de
alarmay el relé de advertencia se activan. Si se detecta un error o una advertencia,

tanto el relé de alarma como el de advertencia se desactivaran. Los dos relés de salida
funcionan en el modo de corriente de reposo.

El relé de alarma se vuelve a activar después de solucionar el error y reiniciar.

Tabla 20: Resumen de las funciones de reinicio

Serie

Funciones de reinicio

Reinicio de la red

Reinicio externo

Botén de reinicio

Amacontrol 3 X - -
Amacontrol 4 X X -
Amacontrol L - X X
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4.7 Datos técnicos

Tabla 21: Datos técnicos

Caracteristica

Propiedad

Tensién de alimentacion

Modelos

CA/CC 50/60 Hz 24 V +10 %, 9 VA
CA 50/60 Hz 100-240 V +10 %, 9 VA

Temperatura ambiente permitida

-30...+70 °C

Circuito de medicion de la temperatura

Tipo

1-2 sensores AMS en serie, o 1-9 sensores
de termistor PTC seguin DIN 44081/44082
en serie

Resistencia eléctrica R25, total

< 1,8kQ

Activar resistencia R, estatica

4,5 kQ =20 %

Restablecer resistencia R

2,75 kQ 20 %

Longitud max. del cable de conexiéon 30 m

Supervisiéon de cortocircuitos <20Q

Supervisiéon de interrupciones > 20 kQ

Circuito de medicion de la temperatura

Tipo Pt100

Rango de medicion -50... +300 °C

Resolucién 1K

Precision 5 % del valor final del rango de medicién

Supervisiéon de cortocircuitos

<20Q

Supervisiéon de interrupciones

> 400 Q

Entrada de conmutacion

Tipo Medicion de la resistencia entre pares de
electrodos

Rango de medicién 10 kQ...1 MQ

Resolucion 1kQ

Precision +10 % del valor final del rango de

medicién en el rango de medicién de
10 kQ a 100 kQ

+25 % del valor final del rango de
medicién en el rango de medicién de
101 kQ a 1 MQ

Entrada analégica

Tipo

Senal de corriente de 0 a 20 mA/4 a
20 mA

Tensién suministrada

CC24V +5 % -25%

Rango de medicion 0...20 mA
Resolucion 0,1 mA
Precision 2,5 % del valor final del rango de

medicion

frecuencia®

Longitud max. del cable de conexiéon 30 m
Supervision de fases
Funcionamiento con convertidor de Compatible

Rango de medicion de fase a fase

3 CA 20...100 Hz 100...690 V = 10 %

Rango de frecuencia de funcionamiento

1...16 kHz

4

Utilizar Amacontrol 3 solo en el rango de frecuencia de 50 Hz. En diferentes tipos de convertidores de

frecuencia pueden producirse oscilaciones de valores de medicion en el monitor de fases.

Amacontrol
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Caracteristica Propiedad
Tipo de frecuencia de funcionamiento 8 kHz
Tiempo minimo de deteccion 8 kHz 100 ms

Sistemas de supervision

Secuencia de fase, fallo de fase, asimetria
de las fases, subtensién y sobretension

Supervisiéon de la frecuencia de
conmutacion

Conexiones por unidad de tiempo,
configurable

Limites de desconexion generales

Configurable si no se indican

Retardo de reconexion

Configurable

Restablecimiento del bloqueo o del
retardo de reconexion

Restablecimiento de la red > 5 s; solo es
posible si no existe ningun error.

Relé

Contacto

CA 240V 2,5 A C300 min. CA/CC 24V
20 mA

Vida util mecanica

Aprox. 1 millén de ciclos de conmutacién

Interfaz

Puerto de diagnostico (DP)

Tipo de proteccion conforme a la norma
EN 60529

IP20

Tipo de conexion

Conexién del muelle de traccion (PUSH
IN) 0,2...2,5 mm?

Material de la carcasa

PA 66 GF 30

Fijacion

Carcasa del armario de distribucion
(disefio basico, 45 mm); se puede fijar en
un rail estandar de 35 mm conforme a la
norma EN 60715

Dimensiones

Véase las dimensiones en mm

Peso

Aprox. 300 g

Bases de pruebas

Normas EN 61000-6-2, EN 61000-6-3 y EN
61010-1, categoria de sobretensién lll
(tener en cuenta el aislamiento del sensor
de temperatura), grado de suciedad 2

Autorizacion

UL archivo n.° E473026 cURus

4.8 Dimensiones

117
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Fig. 5: Dimensiones Amacontrol 3, Amacontrol 4
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Fig. 6: Dimensiones Amacontrol L
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5.1 Indicaciones de seguridad

A PELIGRO

Uso incorrecto
Peligro de muerte por peligro de explosion
> El dispositivo no debe usarse en atmédsferas potencialmente explosivas.

> Utilizar un disparador de termistor con barrera de reconexién para un grupo
motobomba con proteccidon contra explosiones o un agitador con motor
sumergible.

> Con respecto a la proteccién contra explosiones, se deben respetar las
normativas regionales y, p. ej. dentro de la UE, utilizar un disparador de
termistor con homologacién de protecciéon contra explosiones ATEX para
supervisar la temperatura de motores antideflagrantes con el tipo de
proteccidn antideflagrante "Envolvente antideflagrante" Ex d. Amacontrol no
dispone de una homologaciéon de proteccién contra explosiones ATEX para
controlar la temperatura del motor.

A\ PELIGRO

Contacto con componentes bajo tensién

Peligro de muerte por descarga eléctrica.

> Para realizar cualquier trabajo en el dispositivo, este debe estar sin tension.

A PELIGRO

Instalacion eléctrica inadecuada
Peligro de muerte por descarga eléctrica.
> El dispositivo solo podra utilizarse en los casos de uso previstos en el manual de

instrucciones adjunto. Se deben respetar las indicaciones que figuran en los
documentos anexos. Se deben cumplir las condiciones ambientales permitidas.

> Tanto la proteccion contra contactos de los elementos conectados como el
aislamiento de las lineas de alimentacion se han disefiado para soportar la
tension asignada maxima de la electrobomba sumergible (agitador con motor
sumergible, accionamiento del agitador con motor sumergible).

> Se debe evitar de forma eficaz la transmisién de tensiones bajas a través del
Modbus al nivel de tension baja. Por ejemplo, pasarela INT600 DM (accesorios
Modbus).

> La conexion eléctrica debe correr siempre a cargo de personal especializado.
> Observar las directrices IEC 60364.

> Sequir las indicaciones técnicas de conexién de las empresas de suministro
eléctrico locales y nacionales.

/\ ADVERTENCIA

Instalacion eléctrica inadecuada
Peligro de muerte, riesgo de lesiones graves o dafios materiales.

> Los equipos solo se podran sustituir por dispositivos equivalentes que se ajusten
a las normativas.

> Incluso en el servicio con convertidor de frecuencia, la reaccion del
Amacontrol también debe llevar a una desconexion segura.
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ATENCION

Instalacion eléctrica inadecuada
Riesgo de lesiones leves o dafios materiales.

> Los dispositivos que presentan dafos de transporte visibles no deben utilizarse
en aplicaciones que puedan afectar a la seguridad.

> Si se abre la carcasa de la bomba o se realizan modificaciones estructurales, se
pierde la validez de la garantia.

INDICACION

Si se utiliza la interfaz Modbus, se debe prever un separador de potencial externo
(p. €j. accesorios pasarela KRIWAN INT600 DM).

5.2 Montar el Amacontrol

1. Colocar el Amacontrol en un armario eléctrico o armario de distribucién sobre
un rail estandar (35 mm).

5.3 Realizar conexiones eléctricas

5.3.1 Conexion de los bornes de muelle

Para garantizar el funcionamiento del dispositivo de protecciéon durante la
supervision de fases, la puesta a tierra funcional (FE) debe estar conectada.

v Destornillador plano (estrecho)

1. Conectar la tension de alimentacién y los sensores .

Si se conecta la tensién de alimentacion sin que haya sensores conectados, se
detectard un error y se guardara en la memoria interna del Amacontrol.

!

2. Presionar el borne de muelle hacia abajo con el destornillador, introducir el
cable o la conexién de los sensores en el orificio correspondiente y volver a
soltar el borne de muelle.

= El cable o la conexion de los sensores estan conectados.
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5.3.2 Codificar individualmente los bornes de muelle

Los bornes de muelle se pueden codificar individualmente para evitar errores cuando
se vuelvan a conectar mas adelante, por ejemplo, tras la realizacion de trabajos de
mantenimiento.

v Alicates (finos)

Fig. 7: 1 = tacos
1. Extraer el bloque de bornes del médulo de proteccién.
2. Retirar los tacos del médulo de proteccion con los alicates.

3. Introducir los tacos en los puntos previstos para ello del bloque de bornes.

4. Colocar los tacos introducidos en el bloque de bornes en una de las 4 posiciones
posibles con ayuda de un destornillador plano.

= Cuando el bloque de bornes se coloca en el Amacontrol, los tacos vuelven a
encajar automaticamente en su posicion haciendo clic. La codificacién de los
bornes de muelle ha concluido. Se recomienda codificar todos los bornes de
muelle.
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5.3.3 Conectar entrada del transformador de corriente (S1, S2) (solo para
Amacontrol 4)

/\ ADVERTENCIA

Alta tension con circuito secundario sin carga (abierto) del transformador de
corriente

Descarga eléctrica y/o daios en el transformador

> Evite el funcionamiento del transformador de corriente sin interconexién
secundaria.

1. Conectar los hilos trenzados del transformador de corriente a las conexiones S1
y S2 del relé de proteccion diagnéstico Amacontrol 4
(= Capitulo 9.3.3, Pagina 96), (= Capitulo 9.3.4, Pagina 97) . No es necesario
tener en cuenta la polaridad.

2. Retirar el numero correcto de vueltas de la espiral para el transformador de
corriente (= Tabla 22) . Para ello, tenga en cuenta una reserva suficiente del
rango de medicién para la deteccién de sobrecorriente de min. 20%. Ademas, el
limite de alarmay el limite de advertencia parametrizados deben encontrarse
dentro del rango de medicién.

§1 ————— L1
s2

L1
s1
s2
$1 ——— L1
s2

Fig. 8: Transformadores de corriente INT185 - ejemplo 1, 2 y 3 vueltas de espiral

3. Pasar el cable de la fase L1 del motor por el nimero de vueltas de espiral
determinadas en el punto 2 a través de la abertura del transformador de
corriente (= Fig. 8) . No es necesario tener en cuenta la direccion del flujo.

Tabla 22: Transformador de corriente INT185 a 100 A (02D187)

Rango de corriente nominal del motor Numero de vueltas de espiral
[A]
1,0-10,0 10
10,1-20,0 5
20,1-33,3
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Rango de corriente nominal del motor Numero de vueltas de espiral
[A]
33,4-50,0 2
50,1 - 100,0

Determinacion del nimero de vueltas de espiral
Ejemplo 1:

Corriente nominal del motor = 16,0 A= 16,0 A + 20% = 19,2 A = nUmero de vueltas
de espiral =5

Ejemplo 2:

Corriente nominal del motor = 19,5 A= 19,5 A + 20% = 23,4 A = numero de vueltas
de espiral = 3

5.3.4 Conectar el médulo del bus de campo (Modbus RTU) (solo para el Amacontrol
4)

La conexién eléctrica en el diagnostico Amacontrol 4 se realiza mediante terminales
roscados (DO, D1, COM).

Tabla 23: Asignacién de la conexion entre el maestro y el diagndstico Amacontrol 4

Diagnostico Amacontrol 4 (borne de Modbus) Maestro (borne de Modbus)
DO RS485 B / Tx-

D1 RS485 A/ Tx+

com GND

Si hay varios diagnosticos Amacontrol 4 (participantes esclavos) en un bus, es posible
realizar una conexién en bucle al terminal roscado DO, D1, COM. En el Gltimo
participante del bus se debe conectar entre DOy D1 la resistencia terminal (150 Q)
incluida en el volumen de suministro. Nota: La conexiéon COM al borne es de doble
ejecucion y tiene el mismo potencial. Se pueden utilizar ambas conexiones COM. El
GND (COM) debe conectarse a tierra de forma central a un punto. Esto se realiza
preferentemente en el sistema maestro.

Maestro

D Conexion RS485 de 2 cables (par trenzado) l @

Diagnéstico
macontrol 4
esclavo 1

Resistencia de terminal

|euiwe) ap eloud)sisey

Diagnéstico
macontrol 4 d
esclavo n

Max. 1.200 m y 32 elementos de bus

Fig. 9: Modulo del bus de campo (Modbus RTU), configuraciéon de dos hilos
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COM DO D1 COM

Fig. 10: Borne del médulo del bus de campo (Modbus RTU), resistencia terminal

El cableado eléctrico que se va a utilizar para el Modbus RTU RS485 debe estar
apantallado y trenzado por pares. P. e]. LIYCY (TP) 2x2x0,25 mm?.

El nimero de participantes de bus y la longitud de un Modbus RTU RS485 esta
limitado y depende de influencias externas (p. ej. fallos o didmetro del cableado
eléctrico) y la configuracion del sistema (p. e]. tasa de baudios). No se recomiendan
mas de 32 participantes de bus y una longitud maxima de bus de 1200 m. El uso de
repetidores permite una ampliacién.

Se deben tener en cuenta otras indicaciones:

Conectar el cableado eléctrico en linea de participantes de bus a participantes de
bus, no en forma de estrella.

Tender los cables de medicion y de datos separados del cable de conexién
eléctrica.

Prestar atencion a una interconexién de bajo nivel de fallos (EMV).
No instale el relé de proteccidén cerca de campos magnéticos y eléctricos fuertes.

En caso de varios participantes del bus, el apantallamiento del cableado eléctrico
debe estar conectado de forma continua (de baja impedancia).

El apantallamiento del bus debe estar conectado a tierra en el centro de un
punto.

Montar la resistencia eléctrica suministrada como resistencia terminal (= Fig. 9),
(= Fig. 10) .
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6.1 Conectar

Amacontrol ofrece varias posibilidades para leer los datos:

= directamente in situ,
= através de KSB Guard en KSB Cloud o

= através de Gateway en sistemas externos.

6.1.1 Directamente in situ

11 =
2820)|omag

AR
Fig. 12: Conexién por Bluetooth
Denominacion Amacontrol |N.° mat. [kgl
3 4 |L
Cable de conexién (Amacontrol - smartphone) X |- |- (01913080 0,1
Cable de conexion con interfaz Bluetooth (Amacontrol [X |- |- (01913079 0,1
- smartphone)
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6.1.2 KSB Guard

Pasarela KSB Guard
Unidad de emision Modbus KSB Guard
KSB Cloud

‘ ) l =l v

>
Modbus et
e Pasarela Modbus INT600 DM O
Amacontrol 3 L Portal web o &

Armario de distribucion
Sensores

Fig. 13: KSB Guard para bombas sumergibles y mezcladores - componentes y
funcionamiento

— |Cable ‘,) Sefal por radio

Denominacion Amacontrol |N.° mat. [kgl
3 4 |L

Unidad emisora de Modbus KSB Guard X |- |- 05068772 0,4

Pasarela KSB Guard X |- |- 01852757 0,6

6.1.2.1 Otros documentos

Tabla 24: Notas/Documentos

Documento Referencia de impresion
Manual de instrucciones de Modbus KSB Guard 4079,82

6.1.3 Sistemas externos

CONTROLLER f======¢ " Cloud )
LEITTECHNIK b

Fig. 14: Conexion a través de Modbus Gateway INT600 DM a un sistema de clientes o

a la nube

Denominacion Amacontrol |N.° mat. [kgl
3 4 |L

Modbus Gateway INT600 DM con alimentacién X |- |- 101913082 | 0,2

eléctrica de 230V

Cable de conexién (Amacontrol - pasarela) X |- |- 101913083 0,1
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Modo de funcionamiento

Valor de desconexion

Valor de advertencia

Histéresis

Retardo de activacion

Retardo de reconexiéon

Ratio de transmision del
transformador de corriente

6.2 INTspector de KSB

La aplicacion INTspector de KSB presenta un perfeccionamiento consecuente de la
proteccion innovadora de la maquinaria y las instalaciones con funcién de
comunicacion, y puede descargarse desde las tiendas de aplicaciones (iOS: App Store,
Android: Play Store).

1. Descargar e iniciar la aplicacion.
2. Conectar el dispositivo.
3. Comenzar.

Descarga desde Play Store Descarga desde App Store

Android ioS

La aplicacién INTspector de KSB ofrece las siguientes funciones:
= Ajuste y modificacion de pardmetros (= Capitulo 6.3, Pagina 36)
= Lectura de los datos almacenados
= Acceso a la memoria de averias/lista de errores
= Consulta de datos de servicio
= Analisis de cédigo de parpadeo del LED (= Capitulo 6.4, Pagina 37)
= Ejecucion de diagnostico (= Capitulo 6.5, Pagina 37)
= Generar informe PDF

= Consulta de documentacion

6.3 Parametrizacion

El médulo de proteccién se puede ajustar a la perfeccién a la aplicacién que
corresponda con el modo de parametros de la aplicacion. Para mas informacion,
véase la lista de parametros y protocolo Modbus (nimero de referencia: 2301.83).

6.3.1 Entrada del transformador de corriente (S1, S2 ) (solo para Amacontrol 4)

Posibilidad de seleccion de la supervision por debajo o por encima de un valor
parametrizado de la corriente del motor. Si no se utiliza la supervisién, el ajuste se
debe establecer en Desactivado.

Al alcanzar el valor de corriente parametrizado, el relé de alarma se desconecta con
el retardo de desconexidén parametrizado.

Al alcanzar el valor de corriente parametrizado, el relé de advertencia se desconecta
con el retardo de desconexion parametrizado. El relé de advertencia puede
parametrizar individualmente para qué advertencias debe reaccionar.

Con la histéresis se determina el valor de reconexion desde el relé de alarma y el relé
de advertencia. Ejemplo de relé de alarma en caso de ajuste de modo de
funcionamiento superado: Valor de reconexién = valor de desconexion - histéresis

Es el tiempo que transcurre desde la deteccion del fallo (valor de desconexién y valor
de advertencia) hasta la desconexién del relé de alarma y del relé de advertencia.

Esta funcion solo es valida para el relé de alarma y es el tiempo hasta la reconexion
una vez alcanzado el valor de reconexion. El retardo de reconexién también se puede
parametrizar en el relé de proteccion como desconexién bloqueada. A continuacién,
el relé de alarma vuelve a conectarse después de un RESET.

Es el ratio de transmision del transformador de corriente conectado. La relacion
siempre se indica en 1:x (x = 2.500 en INT185).
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Vueltas de espiral del
transformador de corriente

Puenteo de arranque

Direcciéon

Tasa de baudios
Bit de parada
Paridad

Es el numero de vueltas de espiral guiadas del cableado eléctrico de la fase L1 a
través de la abertura de paso del transformador de corriente.

Es el tiempo transcurrido desde el funcionamiento del compresor detectado por el
relé de proteccion hasta el inicio de la supervisién de corriente. Este tiempo sirve para
evitar una desconexion en caso de una corriente de arranque demasiado alta.

6.3.2 Moédulo del bus de campo (Modbus RTU) (solo para Amacontrol 4)

La direccion del dispositivo de cada participante en el bus debe estar asignada una
vez.

El ajuste debe seleccionarse de forma que coincida con el ajuste del maestro.
El ajuste debe seleccionarse de forma que coincida con el ajuste del maestro.

El ajuste debe seleccionarse de forma que coincida con el ajuste del maestro.

6.4 Codigo de parpadeo del LED

El estado de la instalacion se puede analizar a través del cédigo de parpadeo del LED
(= Capitulo 9.1, Pagina 41) . Ademas, es posible determinar el mensaje
correspondiente mediante la aplicacion INTspector introduciendo el cédigo de
parpadeo. El mensaje actual se muestra directamente.

6.5 Diagnostico

El sistema de diagnéstico permite emitir los datos registrados con Amacontrol a
través de la interfaz DP. Asi, los usuarios pueden evaluar el funcionamiento de la
magquina en la aplicaciéon real y reaccionar mas rapido a accidentes en caso necesario.

Los datos registrados con Amacontrol se pueden ver directamente en un smartphone,
en una tablet o en un portatil, o integrar en un sistema superior (por ejemplo,
controlador o sistema de control).

6.6 Leer el nimero de serie

09:33 &

! KSB INTspector

Conectar al dispositivo

Bluetooth

USB Gateway

Demostracién

Datos de ejemplo

1l (@] <
Fig. 15: Conectar el dispositivo

1. Conectar el dispositivo.
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6 Mando

-. KSB INTspector

Amacontrol Il

Nidmero de serie: 180C
Mostrar datos de diat
Informe en PDF

Hoja de datos

Introduccién del cdigo de parpadeo

Modificar parémetros

5
8

n (@] <

Fig. 16: Abrir el menu
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7 Desmontaje

7 Desmontaje

7.1 Desmontar Amacontrol

A PELIGRO

Instalacion eléctrica inadecuada
iPeligro de muerte por electrocucion!
> La conexion eléctrica debe reservarse a personal especializado.

> Seguir las indicaciones técnicas de conexion de las empresas de suministro
eléctrico locales y nacionales.

A\ PELIGRO

Descarga eléctrica

Peligro de muerte.
> Conectar la alimentacion a red sin tension para todos los dispositivos.

> Asegurar las conexiones a la red de forma que no se puedan volver a conectar
accidentalmente.

1. Presionar los bornes de muelle hacia abajo con el destornillador e introducir el
cable o la conexion de los sensores.

2. Retirar el Amacontrol del rail estandar (35 mm) del armario o de la caja de
distribucion.
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8 Mantenimiento

8 Mantenimiento

El médulo de proteccién no requiere mantenimiento y no tiene intervalos de
inspeccion fijos indicados.
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9 Documentos pertinentes

9 Documentos pertinentes

9.1 Cédigo de parpadeo del LED

El cédigo de parpadeo sirve para indicar el estado y detectar los errores de forma
rapida y sencilla. Se compone de una secuencia de parpadeo ciclica. En caso de error,
la secuencia de parpadeo consta de impulsos rojos y naranjas. Si hay advertencias
pendientes, la secuencia consta de impulsos verdes y naranjas. A partir del nUmero de
impulsos de parpadeo se puede determinar el estado actual.

15s 08s ji 15s
a) b) c) d) e)

Fig. 17: Coédigo de parpadeo del LED

a) Pausa 1

b) Rojo (1-5 impulsos)

Q) Pausa 2

d) Naranja (1-5 impulsos)

e) Pausa 1

Tabla 25: Resumen del cédigo de parpadeo del LED

Cédigo de parpadeo del
LED

lluminado en verde

Significado

Maquina lista para el servicio

Parpadeo en verde Maquina en funcionamiento

Se ilumina en color
naranja

La maquina esta lista para el funcionamiento, el servicio es
necesario

Naranja intermitente Maquina en marcha, el servicio es necesario

Parpadeo en naranja/
verde

Advertencia de que la maquina esta dentro del rango
critico (= Tabla 26)

Error, la maquina esta desconectada (= Tabla 26)

Parpadeo en rojo /
naranja

Tabla 26: Secuencias de parpadeo y su significado

1. Secuencia de parpadeo
(LED rojo)

2. Secuencia de parpadeo
(LED naranja)

Descripcion

1

1

Temperatura del motor: desconexién estatica; se ha
sobrepasado la temperatura de bobinado permitida

Temperatura del motor: la entrada de sensores ha detectado
una interrupcién o un cortocircuito

Supervisién de fases: secuencia de fases incorrecta

Supervisién de fases: fallo/asimetria de las fases

Supervisién de fases: subtensién/sobretensiéon

W NN N

S WwWIN] =

Entrada de temperatura 1: desconexiéon/advertencia
estaticas; se ha sobrepasado la temperatura permitida

Entrada de temperatura 2: Desconexion/advertencia
estaticas; se ha sobrepasado la temperatura permitida

Entrada de temperatura 1: la entrada de sensores ha
detectado una interrupcién o un cortocircuito

Entrada de temperatura 2: La entrada de sensores ha
detectado una interrupciéon o un cortocircuito

Fuga 1: desconexion/advertencia estaticas; se ha
sobrepasado/no se ha alcanzado el valor limite permitido

Fuga 2: Desconexidon/advertencia estaticas; se ha
sobrepasado/no se ha alcanzado el valor limite permitido
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9 Documentos pertinentes

1. Secuencia de parpadeo |2. Secuencia de parpadeo |Descripcion
(LED rojo) (LED naranja)
5 1 General: error interno
5 2 General: tensién de alimentacion demasiado baja
5 3 General: desconexion/advertencia estaticas del bucle de
corriente; se ha sobrepasado/no se ha alcanzado el valor
limite permitido
5 4 General: se ha detectado un error en el sensor del bucle de
corriente; no se ha alcanzado la corriente de reposo
5 5 General: advertencia estatica de la frecuencia de arranque;
se han sobrepasado las conexiones permitidas
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9.2 Listas de parametros

Los parametros del Amacontrol Ill se pueden configurar (en funcién del modelo) con ayuda de la aplicacion INTspector de KSB. Las

siguientes variantes muestran los valores minimos, maximos y por defecto. El valor predeterminado es el valor real que viene ajustado

de fabrica en el Amacontrol Ill.

9.2.1 Amacontrol 3, variante 1

Tabla 27: Tabla de parametros: Amacontrol 3, variante 1 (CA/CC 50/60 Hz 24 V y CA 50/60 Hz 100-240V)

Entrada analdgica 1

Nombre del parametro Parametros - g
Min. Max. Predeterminado| Unidad E ‘é

28

)

o| T

ol o

4| 1]

EE

ol @

oo

Temperatura del motor 1 X -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC/Bimetal Bimetal - X| -
Retardo de activaciéon 0,1 3600 0,1 s X|-
Retardo de reconexién 0 Bloqueado 0 s X| -
Temperatura 1 X| -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC ‘ Desactivado ‘ - X| -
Temperatura 2 X| -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC ‘ Desactivado ‘ - X| -
Fuga 1 X| -
Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Desactivado - X|-

sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/
entrada de conmutacion (NC)
Fuga 2 X| -
Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Resistencia no - X|-
sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/ alcanzada
entrada de conmutacion (NC)

Valor de desconexién 1 1000 60 kQ X -
Valor de advertencia 1 1000 75 kQ X -
Histéresis 1 999 10 kQ X -
Retardo de activacion 0,1 3600 60 S - X
Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s - X
x -

'q asdi
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]
)
)
a-lik-]
ol o
i)
EE
(1))
o o

Modo de funcionamiento Desactivado Valor limite no alcanzado/valor limite Desactivado - X|-

sobrepasado

Monitor de fase 1 S lx

Modo de funcionamiento (monitor Desactivado Activado Activado - - X

de fases)

Fallo de fase (valor de desconexién) 0 100 75 % - X

Fallo de fase (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Activado Activado - - X

(secuencia de fases)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 15 % - X

desconexién)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 10 % - X

advertencia)

Asimetria de las fases (histéresis) 1 99 10 % - X

Asimetria de las fases (retardo de 0,1 360 0,3 s - X

activacioén)

Asimetria de las fases (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - X|-

(subtension) (desconexién)

Subtension (limite 1) 100 690 207 \Y - X

Subtension limite 2 100 690 195 \ - X

Subtension (histéresis) 1 600 20 \ - X

Subtension (limite 1 del retardo de 0,1 360 3,0 s - X

activacion)

Subtension limite 2 del retardo de 0,1 360 3,0 S - X

desconexion

Subtension (retardo de reconexién) 0,3 Bloqueado 10 s - X

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - - X

(sobretension)

(desconexion)

'q asdi
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =
]
)
)
a-lik-]
ol o
2| ]
EE
(1))
o o
Sobretension (limite 1) 100 690 253 \ - X
Sobretension limite 2 100 690 265 \% - X
Sobretension (histéresis) 1 600 20 \ - X
Sobretension (limite 1 del retardo 0,1 360 3 s -1 X
de activacion)
Sobretensién limite 2 retardo de 0,1 360 3 s - X
desconexién
Sobretension (retardo de 0,3 Bloqueado 10 S - X
reconexion)
Frecuencia de arranque X| -
Modo de funcionamiento Desactivado Advertencia/alarma Desactivado - X|-
Intervalo de mantenimiento - X
Modo de funcionamiento Desactivado Desactivado/reinicio/activado/finalizado Reinicio - - X
Intervalo 100 65535 24000 h -1 X
9.2.2 Amacontrol 3, variante 2
Tabla 28: Tabla de pardmetros: Amacontrol 3, variante 2 (CA/CC 50/60 Hz 24 V y CA 50/60 Hz 100-240V)
Nombre del pardmetro Parametros o g
Min. Max. Predeterminado| Unidad | 3/ &
o R
)
(1)
E-li-]
ol o
2| ]
EE
(1))
oo
Temperatura del motor 1 X| -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC/Bimetal Termistor PTC - X| -
Retardo de activacion 0,1 3600 0,1 S X -
Retardo de reconexién 0 Bloqueado Bloqueado s X| -
Temperatura 1 X|-

'q asdi
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desconexion)

Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]
)
)
a-lik-]
ol o
2 .9
EE
(1))
o o

Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Desactivado - X| -

Temperatura 2 X| -

Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC ‘ Desactivado - X| -

Fuga 1 X| -

Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Desactivado - X|-

sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/
entrada de conmutacion (NC)
Fuga 2 X|-
Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Resistencia no - X| -
sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/ alcanzada
entrada de conmutacion (NC)

Valor de desconexién 1 1000 60 kQ X -

Valor de advertencia 1 1000 75 kQ X -

Histéresis 1 999 10 kQ X -

Retardo de activacion 0,1 3600 60 S -1 X

Retardo de reconexién 0 Bloqueado 0 s - X

Entrada analégica 1 X| -

Modo de funcionamiento Desactivado Valor limite no alcanzado/valor limite Desactivado - X|-

sobrepasado

Monitor de fase 1 - X

Modo de funcionamiento (monitor Desactivado Activado Activado - - X

de fases)

Fallo de fase (valor de desconexién) 0 100 75 % - X

Fallo de fase (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Activado Activado - - X

(secuencia de fases)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 15 % - X

2301.82/03-ES
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]
)
)
a-lik-]
ol o
2 .9
EE
(1))
o o

Asimetria de las fases (valor de 1 100 10 % - X

advertencia)

Asimetria de las fases (histéresis) 1 99 10 % - X

Asimetria de las fases (retardo de 0,1 360 0,3 s - X

activacion)

Asimetria de las fases (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - X|-

(subtension) (desconexion)

Subtension (limite 1) 100 690 207 \ - X

Subtension limite 2 100 690 195 \% - X

Subtension (histéresis) 1 600 20 \% - X

Subtension (limite 1 del retardo de 0,1 360 3,0 S - X

activacion)

Subtensioén limite 2 del retardo de 0,1 360 3,0 s - X

desconexién

Subtension (retardo de reconexion) 0,3 Bloqueado 10 s - X

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - - X

(sobretensioén) (desconexién)

Sobretension (limite 1) 100 690 253 \ - X

Sobretension limite 2 100 690 265 \ - X

Sobretension (histéresis) 1 600 20 \ - X

Sobretension (limite 1 del retardo 0,1 360 3 s - X

de activacion)

Sobretension limite 2 retardo de 0,1 360 3 S - X

desconexion

Sobretension (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Frecuencia de arranque X| -

Modo de funcionamiento Desactivado Advertencia/alarma Desactivado - X -

'q asdi
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =
]
)
)
a-lik-]
ol o
2| ]
EE
(1))
o o
Intervalo de mantenimiento - X
Modo de funcionamiento Desactivado Desactivado/reinicio/activado/finalizado Reinicio - - X
Intervalo 100 65535 24000 h - X
9.2.3 Amacontrol 3, variante 3
Tabla 29: Tabla de parametros: Amacontrol 3, variante 3 (CA/CC 50/60 Hz 24 V y CA 50/60 Hz 100-240V)
Nombre del parametro Parametros . g
Min. Max. Predeterminado| Unidad | 3£
33
v O
T ©
ol o
R2Ii
EE
(1))
oo
Temperatura del motor 1 X -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC/Bimetal Desactivado - X| -
Temperatura 1 X! -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Desactivado - X| -
Temperatura 2 X|-
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Desactivado - X| -
Fuga 1 X| -
Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Desactivado - X -
sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/
entrada de conmutacién (NC)
Fuga 2 X| -
Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Resistencia no - X -
sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/ alcanzada
entrada de conmutacién (NC)
Valor de desconexién 1 1000 60 kQ X|-
Valor de advertencia 1 1000 75 kQ X| -
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]
)
)
a-lik-]
ol o
i)
EE
(1))
o o

Histéresis 1 999 10 kQ X -

Retardo de activacion 0,1 3600 60 S - X

Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s - X

Entrada analdgica 1 X| -

Modo de funcionamiento Desactivado Valor limite no alcanzado/valor limite Desactivado - X|-

sobrepasado

Monitor de fase 1 Slx

Modo de funcionamiento (monitor Desactivado Activado Activado - - X

de fases)

Fallo de fase (valor de desconexién) 0 100 75 % -1 X

Fallo de fase (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s -1 X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Activado Activado - - X

(secuencia de fases)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 15 % -1 X

desconexion)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 10 % - X

advertencia)

Asimetria de las fases (histéresis) 1 99 10 % - X

Asimetria de las fases (retardo de 0,1 360 0,3 S - X

activacion)

Asimetria de las fases (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - X|-

(subtension) (desconexién)

Subtension (limite 1) 100 690 207 \ - X

Subtension limite 2 100 690 195 \ - X

Subtension (histéresis) 1 600 20 \ - X

Subtension (limite 1 del retardo de 0,1 360 3,0 s - X

activacién)
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =
]
)
)
a-lik-]
ol o
i)
EE
(1))
o o
Subtension limite 2 del retardo de 0,1 360 3,0 S - X
desconexion
Subtension (retardo de reconexién) 0,3 Bloqueado 10 s - X
Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - - X
(sobretension) (desconexion)
Sobretension (limite 1) 100 690 253 \ - X
Sobretension limite 2 100 690 265 \% - X
Sobretension (histéresis) 1 600 20 \ - X
Sobretension (limite 1 del retardo 0,1 360 3 S - X
de activacion)
Sobretensién limite 2 retardo de 0,1 360 3 s - X
desconexién
Sobretension (retardo de 0,3 Bloqueado 10 S - X
reconexion)
Frecuencia de arranque X| -
Modo de funcionamiento Desactivado Advertencia/alarma Desactivado - X|-
Intervalo de mantenimiento - X
Modo de funcionamiento Desactivado Desactivado/reinicio/activado/finalizado Reinicio - - X
Intervalo 100 65535 24000 h -1 X
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9.2.4 Amacontrol 3, variante 4

Tabla 30: Tabla de parametros: Amacontrol 3, variante 4 (CA/CC 50/60 Hz 24 V y CA 50/60 Hz 100-240V)

Nombre del parametro Parametros . g
Min. Max. Predeterminado| Unidad | 3£

v D

o T

ol o

2 9

EE

o @

oo

Temperatura del motor 1 X -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC/Bimetal Bimetal - X| -
Retardo de activacion 0,1 3600 0,1 s X|-
Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 S X| -
Temperatura 1 X| -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Desactivado - X| -
Temperatura 2 X| -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Pt100 - X| -
Temperatura de desconexion -100 300 150 °C X| -
Temperatura de alerta -100 300 130 °C X| -
Histéresis 0 300 30 K X -
Retardo de activacion 0,1 3600 60 X -
Retardo de reconexiéon 0 Bloqueado 0 s X| -
Fuga 1 X| -
Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Entrada de - X -

sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/| conmutacion
entrada de conmutacion (NC) (NQ)
Retardo de activacion 0,1 3600 60 S - X
Retardo de reconexiéon 0 Bloqueado 0 s - X
Fuga 2 X -
Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Resistencia no - X -
sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/ alcanzada
entrada de conmutacion (NC)

Valor de desconexiéon 1 1000 60 kQ X -
Valor de advertencia 1 1000 75 kQ X| -
Histéresis 1 999 10 kQ X -
Retardo de activacion 0,1 3600 60 s - X
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]
)
)
a-lik-]
ol o
i)
EE
(1))
o o

Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s - X

Entrada analdgica 1 X| -

Modo de funcionamiento Desactivado Valor limite no alcanzado/valor limite Desactivado - X|-

sobrepasado

Monitor de fase 1 Slx

Modo de funcionamiento (monitor Desactivado Activado Activado - - X

de fases)

Fallo de fase (valor de desconexién) 0 100 75 % - X

Fallo de fase (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Activado Activado - - X

(secuencia de fases)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 15 % - X

desconexion)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 10 % - X

advertencia)

Asimetria de las fases (histéresis) 1 99 10 % - X

Asimetria de las fases (retardo de 0,1 360 0,3 s - X

activacion)

Asimetria de las fases (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - X|-

(subtension) (desconexién)

Subtension (limite 1) 100 690 207 \ - X

Subtension limite 2 100 690 195 \ - X

Subtension (histéresis) 1 600 20 \ - X

Subtension (limite 1 del retardo de 0,1 360 3,0 s - X

activacion)

Subtension limite 2 del retardo de 0,1 360 3,0 S - X

desconexion

Subtension (retardo de reconexion) 0,3 Bloqueado 10 s - X

'q asdi

sajuaunad sojuswnioq 6



|onuodewy

0L 9p €5

2301.82/03-ES

Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =
]
)
)
a-lik-]
ol o
2| ]
EE
(1))
o o
Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - - X
(sobretensioén) (desconexién)
Sobretension (limite 1) 100 690 253 \ - X
Sobretensién limite 2 100 690 265 \ - X
Sobretension (histéresis) 1 600 20 \ - X
Sobretension (limite 1 del retardo 0,1 360 3 s - X
de activacion)
Sobretension limite 2 retardo de 0,1 360 3 S - X
desconexion
Sobretension (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X
reconexion)
Frecuencia de arranque X| -
Modo de funcionamiento Desactivado Advertencia/alarma Desactivado - X -
Intervalo de mantenimiento - X
Modo de funcionamiento Desactivado Desactivado/reinicio/activado/finalizado Reinicio - -1 X
Intervalo 100 65535 24000 h - X
9.2.5 Amacontrol 3, variante 5
Tabla 31: Tabla de parametros: Amacontrol 3, variante 5 (CA/CC 50/60 Hz 24 V y CA 50/60 Hz 100-240V)
Nombre del parametro Parametros . g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § ‘é
28
)
o T
ol o
] =
EE
ol @
[~y
Temperatura del motor 1 X -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC/Bimetal Bimetal - X| -
Retardo de activaciéon 0,1 3600 0,1 s X|-
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]

K]

)

B ©

o o

4 =

E E

(1))

o o

Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s X| -
Temperatura 1 X| -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Pt100 - X| -
Temperatura de desconexion -100 300 150 °C X| -
Temperatura de alerta -100 300 130 °C X| -
Histéresis 0 300 30 K X -
Retardo de activacion 0,1 3600 60 X| -
Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s X| -
Temperatura 2 X! -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Pt100 - X| -
Temperatura de desconexion -100 300 150 °C X| -
Temperatura de alerta -100 300 130 °C X| -
Histéresis 0 300 30 K X -
Retardo de activaciéon 0,1 3600 60 s X|-
Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 S X| -
Fuga 1 X| -
Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Entrada - X| -

sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/| de conmutacion
entrada de conmutacion (NC) (NQ)
Retardo de activaciéon 0,1 3600 60 s - X
Retardo de reconexién 0 Bloqueado 0 s - X
Fuga 2 X| -
Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Resistencia - X -
sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/| no alcanzada
entrada de conmutacion (NC)

Valor de desconexién 1 1000 60 kQ X|-
Valor de advertencia 1 1000 75 kQ X|-
Histéresis 1 999 10 kQ X| -
Retardo de activacion 0,1 3600 60 S - X
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]
)
)
a-lik-]
ol o
i)
EE
(1))
o o

Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s - X

Entrada analdgica 1 X| -

Modo de funcionamiento Desactivado Valor limite no alcanzado/valor limite Desactivado - X|-

sobrepasado

Monitor de fase 1 Slx

Modo de funcionamiento (monitor Desactivado Activado Activado - - X

de fases)

Fallo de fase (valor de desconexién) 0 100 75 % - X

Fallo de fase (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Activado Activado - - X

(secuencia de fases)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 15 % - X

desconexion)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 10 % - X

advertencia)

Asimetria de las fases (histéresis) 1 99 10 % - X

Asimetria de las fases (retardo de 0,1 360 0,3 s - X

activacion)

Asimetria de las fases (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - X|-

(subtension) (desconexién)

Subtension (limite 1) 100 690 207 \ - X

Subtension limite 2 100 690 195 \ - X

Subtension (histéresis) 1 600 20 \ - X

Subtension (limite 1 del retardo de 0,1 360 3,0 s - X

activacion)

Subtension limite 2 del retardo de 0,1 360 3,0 S - X

desconexion

Subtension (retardo de reconexion) 0,3 Bloqueado 10 s - X
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =
]
)
)
a-lik-]
ol o
2| ]
EE
(1))
o o
Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - - X
(sobretensioén) (desconexién)
Sobretension (limite 1) 100 690 253 \ - X
Sobretensién limite 2 100 690 265 \ - X
Sobretension (histéresis) 1 600 20 \ - X
Sobretension (limite 1 del retardo 0,1 360 3 s - X
de activacion)
Sobretension limite 2 retardo de 0,1 360 3 S - X
desconexion
Sobretension (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X
reconexion)
Frecuencia de arranque X| -
Modo de funcionamiento Desactivado Advertencia/alarma Desactivado - X -
Intervalo de mantenimiento - X
Modo de funcionamiento Desactivado Desactivado/reinicio/activado/finalizado Reinicio - -1 X
Intervalo 100 65535 24000 h - X
9.2.6 Amacontrol 3, variante 6
Tabla 32: Tabla de parametros: Amacontrol 3, variante 6 (CA/CC 50/60 Hz 24 V' y CA 50/60 Hz 100-240V)
Nombre del parametro Parametros . g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § ‘é
28
)
o T
ol o
] =
EE
ol @
[~y
Temperatura del motor 1 X -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC/Bimetal Bimetal - X| -
Retardo de activaciéon 0,1 3600 0,1 s X|-
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]

K]

)

B ©

o o

4 =

E E

(1))

o o

Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s X| -
Temperatura 1 X| -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Pt100 - X| -
Temperatura de desconexion -100 300 150 °C X| -
Temperatura de alerta -100 300 130 °C X| -
Histéresis 0 300 30 K X -
Retardo de activacion 0,1 3600 60 X| -
Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s X| -
Temperatura 2 X! -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Pt100 - X| -
Temperatura de desconexion -100 300 150 °C X| -
Temperatura de alerta -100 300 130 °C X| -
Histéresis 0 300 30 K X -
Retardo de activaciéon 0,1 3600 60 s X|-
Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 S X| -
Fuga 1 X| -
Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Entrada de - X| -

sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/| conmutacion
entrada de conmutacion (NC) (NQ)
Retardo de activaciéon 0,1 3600 60 s - X
Retardo de reconexién 0 Bloqueado 0 s - X
Fuga 2 X| -
Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Resistencia - X -
sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/| no alcanzada
entrada de conmutacion (NC)

Valor de desconexién 1 1000 60 kQ X|-
Valor de advertencia 1 1000 75 kQ X|-
Histéresis 1 999 10 kQ X| -
Retardo de activacion 0,1 3600 60 S - X

'q asdi

sajuaunad sojuswnioq 6



Z0L 9p 89

|osuodewy

2301.82/03-ES

Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]
)
)
a-lik-]
ol o
2 .9
EE
(1))
o o

Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s - X

Entrada analdgica 1 X| -

Modo de funcionamiento Desactivado Valor limite no alcanzado/valor limite Valor limite - X|-

sobrepasado sobrepasado

Corriente de reposo 0 = desactivada 19,9 4,0 mA

Valor de desconexién 0,1 19,9 15,2 mA

Valor de advertencia 0,1 19,9 12,8 mA

Histéresis 0,1 19,9 2,0 mA

Retardo de activaciéon 0,1 3600 120 s

Retardo de reconexién 0 Bloqueado 0 s

Valor minimo para la conversién -500,0 5999,9 0,0 -

Valor maximo para la conversién -499,9 6000,0 20,0 -

Signos de las unidades 1y 2 para la 0 65535 mm -

conversion

Signos de las unidades 3y 4 para la 0 65535 /s -

conversion

Entrada analdgica (retardo de 0,5 6553,5 10 S

activacioén)

Monitor de fase 1 - X

Modo de funcionamiento (monitor Desactivado Activado Activado - - X

de fases)

Fallo de fase (valor de desconexién) 0 100 75 % - X

Fallo de fase (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Activado Activado - - X

(secuencia de fases)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 15 % - X

desconexién)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 10 % - X

advertencia)
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]
)
)
a-lik-]
ol o
i)
EE
(1))
o o

Asimetria de las fases (histéresis) 1 99 10 % - X

Asimetria de las fases (retardo de 0,1 360 0,3 s - X

activacion)

Asimetria de las fases (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - X|-

(subtension) (desconexién)

Subtension (limite 1) 100 690 207 \ - X

Subtension limite 2 100 690 195 \ - X

Subtension (histéresis) 1 600 20 \ - X

Subtension (limite 1 del retardo de 0,1 360 3,0 s - X

activacion)

Subtension limite 2 del retardo de 0,1 360 3,0 S - X

desconexion

Subtension (retardo de reconexion) 0,3 Bloqueado 10 s - X

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - - X

(sobretension) (desconexion)

Sobretension (limite 1) 100 690 253 \ - X

Sobretension limite 2 100 690 265 \ - X

Sobretensioén (histéresis) 1 600 20 \Y - X

Sobretension (limite 1 del retardo 0,1 360 3 S - X

de activacion)

Sobretension limite 2 retardo de 0,1 360 3 s - X

desconexién

Sobretensioén (retardo de 0,3 Bloqueado 10 S - X

reconexion)

Frecuencia de arranque X| -

Modo de funcionamiento Desactivado Advertencia/alarma Desactivado - X|-

Intervalo de mantenimiento - X
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =
]
K]
)
B ©
o o
o 2
E E
(1))
o o
Modo de funcionamiento Desactivado Desactivado/reinicio/activado/finalizado Reinicio - - X
Intervalo 100 65535 24000 h - X
9.2.7 Amacontrol 3, variante 7
Tabla 33: Tabla de parametros: Amacontrol 3, variante 7 (CA/CC 50/60 Hz 24 V y CA 50/60 Hz 100-240V)
Nombre del parametro Parametros - g
Min. Max. Predeterminado| Unidad | 3£
38
B ©
o o
]| =
EE
Qo
[- 9%
Temperatura del motor 1 X -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC/Bimetal Termistor PTC - X| -
Retardo de activacion 0,1 3600 0,1 s X -
Retardo de reconexion 0 Bloqueado Bloqueado S X| -
Temperatura 1 X! -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Desactivado - X| -
Temperatura 2 X| -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Pt100 - X| -
Temperatura de desconexion -100 300 150 °C X| -
Temperatura de alerta -100 300 130 °C X| -
Histéresis 0 300 30 K X -
Retardo de activacion 0,1 3600 60 X -
Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s X| -
Fuga 1 X| -
Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Entrada de - X -
sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/| conmutacion
entrada de conmutacion (NC) (NQ)

'q asdi

sajuaunad sojuswnioq 6



|onuodewy

0L 9P 19

2301.82/03-ES

Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]
)
)
a-lik-]
ol o
2 .9
EE
(1))
o o

Retardo de activacion 0,1 3600 60 S - X

Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s - X

Fuga 2 X| -

Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Resistencia no - X|-

sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/ alcanzada
entrada de conmutacion (NC)

Valor de desconexién 1 1000 60 kQ X -

Valor de advertencia 1 1000 75 kQ X -

Histéresis 1 999 10 kQ X -

Retardo de activacion 0,1 3600 60 S -1 X

Retardo de reconexién 0 Bloqueado 0 s - X

Entrada analdgica 1 X| -

Modo de funcionamiento Desactivado Valor limite no alcanzado/valor limite Desactivado - X|-

sobrepasado

Monitor de fase 1 - X

Modo de funcionamiento (monitor Desactivado Activado Activado - - X

de fases)

Fallo de fase (valor de desconexién) 0 100 75 % - X

Fallo de fase (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Activado Activado - - X

(secuencia de fases)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 15 % - X

desconexion)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 10 % - X

advertencia)

Asimetria de las fases (histéresis) 1 929 10 % - X

Asimetria de las fases (retardo de 0,1 360 0,3 s - X

activacion)
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]
)
)
a-lik-]
ol o
2 .9
EE
(1))
o o

Asimetria de las fases (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - X|-

(subtension) (desconexion)

Subtension (limite 1) 100 690 207 \ - X

Subtension limite 2 100 690 195 \% - X

Subtension (histéresis) 1 600 20 \ - X

Subtension (limite 1 del retardo de 0,1 360 3,0 s - X

activacion)

Subtensioén limite 2 del retardo de 0,1 360 3,0 s - X

desconexién

Subtension (retardo de reconexion) 0,3 Bloqueado 10 s - X

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - - X

(sobretension) (desconexién)

Sobretension (limite 1) 100 690 253 \ - X

Sobretensién limite 2 100 690 265 \ - X

Sobretension (histéresis) 1 600 20 \ - X

Sobretension (limite 1 del retardo 0,1 360 3 s - X

de activacion)

Sobretension limite 2 retardo de 0,1 360 3 S - X

desconexion

Sobretension (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Frecuencia de arranque X| -

Modo de funcionamiento Desactivado Advertencia/alarma Desactivado - X -

Intervalo de mantenimiento - X

Modo de funcionamiento Desactivado Desactivado/reinicio/activado/finalizado Reinicio - - X

Intervalo 100 65535 24000 h - X

'q asdi

sajuaunad sojuswnioq 6



|onuodewy

0L 9p €9

2301.82/03-ES

9.2.8 Amacontrol 3, variante 8

Tabla 34: Tabla de parametros: Amacontrol 3, variante 8 (CA/CC 50/60 Hz 24 V y CA 50/60 Hz 100-240V)

Nombre del parametro Parametros . g
Min. Max. Predeterminado| Unidad | 3£

3§

- ©

o o

= =

EE

1)

[- 9%

Temperatura del motor 1 X -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC/Bimetal Termistor PTC - X| -
Retardo de activacion 0,1 3600 0,1 s X| -
Retardo de reconexion 0 Bloqueado Bloqueado S X| -
Temperatura 1 X| -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Pt100 - X| -
Temperatura de desconexion -100 300 150 °C X| -
Temperatura de alerta -100 300 130 °C X| -
Histéresis 0 300 30 K X -
Retardo de activacion 0,1 3600 60 X -
Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s X| -
Temperatura 2 X| -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Pt100 - X| -
Temperatura de desconexion -100 300 150 °C X| -
Temperatura de alerta -100 300 130 °C X| -
Histéresis 0 300 30 K X| -
Retardo de activacion 0,1 3600 60 s X| -
Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 S X| -
Fuga 1 X -
Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Entrada de - X| -

sobrepasada/entrada de conmutacion (NO)/| conmutacion
entrada de conmutacién (NC) (NO)

Retardo de activacion 0,1 3600 60 s - X
Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s - X
Fuga 2 x| -
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]
)
)
a-lik-]
ol o
i)
EE
(1))
o o

Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Resistencia no - X|-

sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/ alcanzada
entrada de conmutacion (NC)

Valor de desconexién 1 1000 60 kQ X| -

Valor de advertencia 1 1000 75 kQ X| -

Histéresis 1 999 10 kQ X -

Retardo de activacion 0,1 3600 60 S - X

Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s - X

Entrada analdgica 1 X| -

Modo de funcionamiento Desactivado Valor limite no alcanzado/valor limite Desactivado - X|-

sobrepasado

Monitor de fase 1 Slx

Modo de funcionamiento (monitor Desactivado Activado Activado - - X

de fases)

Fallo de fase (valor de desconexién) 0 100 75 % -1 X

Fallo de fase (retardo de 0,3 Bloqueado 10 S -1 X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Activado Activado - - X

(secuencia de fases)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 15 % - X

desconexion)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 10 % - X

advertencia)

Asimetria de las fases (histéresis) 1 99 10 % - X

Asimetria de las fases (retardo de 0,1 360 0,3 S - X

activacion)

Asimetria de las fases (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - X|-

(subtension) (desconexién)

Subtension (limite 1) 100 690 207 \ - X
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =
]
)
)
a-lik-]
ol o
2 .9
EE
(1))
o o
Subtension limite 2 100 690 195 \% - X
Subtension (histéresis) 1 600 20 \ - X
Subtension (limite 1 del retardo de 0,1 360 3,0 s - X
activacioén)
Subtensioén limite 2 del retardo de 0,1 360 3,0 s - X
desconexién
Subtension (retardo de reconexién) 0,3 Bloqueado 10 s -1 X
Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - -1 X
(sobretension) (desconexién)
Sobretension (limite 1) 100 690 253 \ - X
Sobretensién limite 2 100 690 265 \% - X
Sobretension (histéresis) 1 600 20 \ - X
Sobretension (limite 1 del retardo 0,1 360 3 s - X
de activacion)
Sobretension limite 2 retardo de 0,1 360 3 S -1 X
desconexion
Sobretension (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X
reconexion)
Frecuencia de arranque X| -
Modo de funcionamiento Desactivado Advertencia/alarma Desactivado - X -
Intervalo de mantenimiento - X
Modo de funcionamiento Desactivado Desactivado/reinicio/activado/finalizado Reinicio - - X
Intervalo 100 65535 24000 h - X
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9.2.9 Amacontrol 3, variante 9

Tabla 35: Tabla de parametros: Amacontrol 3, variante 9 (CA/CC 50/60 Hz 24 V y CA 50/60 Hz 100-240V)

Nombre del parametro Parametros . g
Min. Max. Predeterminado| Unidad | 3£

3§

- ©

o o

= =

EE

1)

[- 9%

Temperatura del motor 1 X -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC/Bimetal Termistor PTC - X| -
Retardo de activacion 0,1 3600 0,1 s X| -
Retardo de reconexion 0 Bloqueado Bloqueado S X| -
Temperatura 1 X| -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Pt100 - X| -
Temperatura de desconexion -100 300 150 °C X| -
Temperatura de alerta -100 300 130 °C X| -
Histéresis 0 300 30 K X -
Retardo de activacion 0,1 3600 60 X -
Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s X| -
Temperatura 2 X| -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Pt100 - X| -
Temperatura de desconexion -100 300 150 °C X| -
Temperatura de alerta -100 300 130 °C X| -
Histéresis 0 300 30 K X| -
Retardo de activacion 0,1 3600 60 s X| -
Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 S X| -
Fuga 1 X -
Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Entrada de - X| -

sobrepasada/entrada de conmutacion (NO)/| conmutacion
entrada de conmutacién (NC) (NO)

Retardo de activacion 0,1 3600 60 s - X
Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s - X
Fuga 2 x| -
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =
]
)
)
a-lik-]
ol o
2 .9
EE
(1))
o o
Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Resistencia no - X| -
sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/ alcanzada
entrada de conmutacion (NC)
Valor de desconexién 1 1000 60 kQ X| -
Valor de advertencia 1 1000 75 kQ X| -
Histéresis 1 999 10 kQ X -
Retardo de activacion 0,1 3600 60 S - X
Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s - X
Entrada analdgica 1 X| -
Modo de funcionamiento Desactivado Valor limite no alcanzado/valor limite Valor limite - X|-
sobrepasado sobrepasado
Corriente de reposo 0 = desactivada 19,9 4,0 mA X| -
Valor de desconexion 0,1 19,9 15,2 mA X|-
Valor de advertencia 0,1 19,9 12,8 mA X|-
Histéresis 0,1 19,9 2,0 mA X -
Retardo de activaciéon 0,1 3600 120 s X|-
Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s X| -
Valor minimo para la conversiéon -500,0 5999,9 0,0 - X -
Valor maximo para la conversién -499,9 6000,0 20,0 - X -
Signos de las unidades 1y 2 para la 0 65535 mm - X| -
conversion
Signos de las unidades 3y 4 para la 0 65535 /s - X| -
conversion
Entrada analdgica (retardo de 0,5 6553,5 10 S X -
activacion)
Monitor de fase 1 - X
Modo de funcionamiento (monitor Desactivado Activado Activado - - X
de fases)
Fallo de fase (valor de desconexién) 0 100 75 % - X
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]
)
)
a-lik-]
ol o
i)
EE
(1))
o o

Fallo de fase (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Activado Activado - - X

(secuencia de fases)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 15 % - X

desconexion)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 10 % - X

advertencia)

Asimetria de las fases (histéresis) 1 99 10 % - X

Asimetria de las fases (retardo de 0,1 360 0,3 s - X

activacioén)

Asimetria de las fases (retardo de 0,3 Bloqueado 10 S - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - X|-

(subtension) (desconexion)

Subtension (limite 1) 100 690 207 \% - X

Subtension limite 2 100 690 195 \ - X

Subtension (histéresis) 1 600 20 \Y - X

Subtension (limite 1 del retardo de 0,1 360 3,0 s - X

activacion)

Subtension limite 2 del retardo de 0,1 360 3,0 s -1 X

desconexion

Subtension (retardo de reconexién) 0,3 Bloqueado 10 s - X

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - - X

(sobretension) (desconexion)

Sobretension (limite 1) 100 690 253 \ - X

Sobretension limite 2 100 690 265 \% - X

Sobretension (histéresis) 1 600 20 \% - X

Sobretension (limite 1 del retardo 0,1 360 3 S - X

de activacion)
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =
]
)
)
a-lik-]
ol o
2| ]
EE
(1))
o o
Sobretension limite 2 retardo de 0,1 360 3 S - X
desconexion
Sobretension (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X
reconexion)
Frecuencia de arranque X| -
Modo de funcionamiento Desactivado Advertencia/alarma Desactivado - X|-
Intervalo de mantenimiento - X
Modo de funcionamiento Desactivado Desactivado/reinicio/activado/finalizado Reinicio - - X
Intervalo 100 65535 24000 h - X
9.2.10 Amacontrol 3, variante 10
Tabla 36: Tabla de parametros: Amacontrol 3, variante 10 (CA/CC 50/60 Hz 24 V y CA 50/60 Hz 100-240V)
Nombre del parametro Parametros . g
Min. Max. Predeterminado| Unidad | 3£
33
v D
T T
ol o
R21i
EE
(1))
oo
Temperatura del motor 1 X -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC/Bimetal Desactivado - X| -
Temperatura 1 X! -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Pt100 - X| -
Temperatura de desconexion -100 300 150 °C X| -
Temperatura de alerta -100 300 130 °C X| -
Histéresis 0 300 30 K X -
Retardo de activaciéon 0,1 3600 60 X|-
Retardo de reconexién 0 Bloqueado 0 s X| -
X

Temperatura 2
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Nombre del parametro Parametros © g

Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]

)

)

a-lik-]

ol o

i)

EE

(1))

o o

Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Pt100 - X| -

Temperatura de desconexion -100 300 150 °C X| -

Temperatura de alerta -100 300 130 °C X| -

Histéresis 0 300 30 K X -

Retardo de activacion 0,1 3600 60 X -

Retardo de reconexiéon 0 Bloqueado 0 s X -

Fuga 1 X! -

Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Entrada de - X -

sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/| conmutacion
entrada de conmutacion (NQ) (NQ)

Retardo de activaciéon 0,1 3600 60 s -1 X

Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s - X

Fuga 2 X|-

Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Resistencia no - X|-

sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/ alcanzada
entrada de conmutacion (NC)

Valor de desconexién 1 1000 60 kQ X -

Valor de advertencia 1 1000 75 kQ X|-

Histéresis 1 999 10 kQ X|-

Retardo de activacion 0,1 3600 60 s - X

Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 S - X

Entrada analégica 1 X| -

Modo de funcionamiento Desactivado Valor limite no alcanzado/valor limite Desactivado - X|-

sobrepasado

Monitor de fase 1 - X

Modo de funcionamiento (monitor Desactivado Activado Activado - -1 X
de fases)

Fallo de fase (valor de desconexién) 0 100 75 % - X

Fallo de fase (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]
)
)
a-lik-]
ol o
i)
EE
(1))
o o

Modo de funcionamiento Desactivado Activado Activado - - X

(secuencia de fases)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 15 % - X

desconexion)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 10 % - X

advertencia)

Asimetria de las fases (histéresis) 1 929 10 % - X

Asimetria de las fases (retardo de 0,1 360 0,3 s - X

activacion)

Asimetria de las fases (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - X|-

(subtension) (desconexion)

Subtension (limite 1) 100 690 207 \ - X

Subtension limite 2 100 690 195 \ - X

Subtension (histéresis) 1 600 20 \ - X

Subtension (limite 1 del retardo de 0,1 360 3,0 s - X

activacion)

Subtensién limite 2 del retardo de 0,1 360 3,0 s - X

desconexion

Subtension (retardo de reconexion) 0,3 Bloqueado 10 s - X

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - - X

(sobretension) (desconexién)

Sobretension (limite 1) 100 690 253 \ - X

Sobretension limite 2 100 690 265 \ - X

Sobretension (histéresis) 1 600 20 \ - X

Sobretension (limite 1 del retardo 0,1 360 3 s - X

de activacion)

Sobretension limite 2 retardo de 0,1 360 3 S - X

desconexion
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =
]
K]
)
B ©
o o
o 2
EE
(1))
o o
Sobretension (retardo de 0,3 Bloqueado 10 S - X
reconexion)
Frecuencia de arranque X| -
Modo de funcionamiento Desactivado Advertencia/alarma Desactivado - X| -
Intervalo de mantenimiento - X
Modo de funcionamiento Desactivado Desactivado/reinicio/activado/finalizado Reinicio - - X
Intervalo 100 65535 24000 h - X
9.2.11 Amacontrol 3, variante 11
Tabla 37: Tabla de pardmetros: Amacontrol 3, variante 11 (CA/CC 50/60 Hz 24 V y CA 50/60 Hz 100-240V)
Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =
o R
K]
()
B
o o
| =2
EE
Qo
o o
Temperatura del motor 1 X| -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC/Bimetal ‘ Desactivado ‘ - X| -
Temperatura 1 X| -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC ‘ Desactivado ‘ - X| -
Temperatura 2 X| -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Pt100 - X| -
Temperatura de desconexion -100 300 150 °C X| -
Temperatura de alerta -100 300 130 °C X| -
Histéresis 0 300 30 K X -
Retardo de activacion 0,1 3600 60 s X| -
Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 S X| -
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]
)
)
a-lik-]
ol o
2 .9
EE
(1))
o o

Fuga 1 X| -

Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Entrada de - X|-

sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/| conmutacion
entrada de conmutacion (NC) (NQ)

Retardo de activaciéon 0,1 3600 60 s - X

Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s - X

Fuga 2 X| -

Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Resistencia no - X|-

sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/ alcanzada
entrada de conmutacion (NC)

Valor de desconexién 1 1000 60 kQ X -

Valor de advertencia 1 1000 75 kQ X -

Histéresis 1 999 10 kQ X -

Retardo de activacion 0,1 3600 60 S -1 X

Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s - X

Entrada analdgica 1 X| -

Modo de funcionamiento Desactivado Valor limite no alcanzado/valor limite Desactivado - X|-

sobrepasado

Monitor de fase 1 - X

Modo de funcionamiento (monitor Desactivado Activado Activado - - X

de fases)

Fallo de fase (valor de desconexion) 0 100 75 % - X

Fallo de fase (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Activado Activado - - X

(secuencia de fases)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 15 % - X

desconexion)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 10 % - X

advertencia)
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]
)
)
a-lik-]
ol o
i)
EE
(1))
o o

Asimetria de las fases (histéresis) 1 99 10 % - X

Asimetria de las fases (retardo de 0,1 360 0,3 s - X

activacion)

Asimetria de las fases (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - X|-

(subtension) (desconexién)

Subtension (limite 1) 100 690 207 \ - X

Subtension limite 2 100 690 195 \ - X

Subtension (histéresis) 1 600 20 \ - X

Subtension (limite 1 del retardo de 0,1 360 3,0 s - X

activacion)

Subtension limite 2 del retardo de 0,1 360 3,0 S - X

desconexion

Subtension (retardo de reconexion) 0,3 Bloqueado 10 s - X

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - - X

(sobretension) (desconexion)

Sobretension (limite 1) 100 690 253 \ - X

Sobretension limite 2 100 690 265 \ - X

Sobretensioén (histéresis) 1 600 20 \Y - X

Sobretension (limite 1 del retardo 0,1 360 3 S - X

de activacion)

Sobretension limite 2 retardo de 0,1 360 3 s - X

desconexién

Sobretensioén (retardo de 0,3 Bloqueado 10 S - X

reconexion)

Frecuencia de arranque X| -

Modo de funcionamiento Desactivado Advertencia/alarma Desactivado - X|-

Intervalo de mantenimiento - X
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =
]
K]
o o
o ©
ol o
2.9
£ E
(1))
o o
Modo de funcionamiento Desactivado Desactivado/reinicio/activado/finalizado Reinicio - - X
Intervalo 100 65535 24000 h - X
9.2.12 Amacontrol 3, variante 12
Tabla 38: Tabla de parametros: Amacontrol 3, variante 12 (CA/CC 50/60 Hz 24 V y CA 50/60 Hz 100-240V)
Nombre del parametro Parametros - g
Min. Max. Predeterminado| Unidad | 3£
38
o ©
o o
|
£ E
Qo
[- 9%
Temperatura del motor 1 X -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC/Bimetal Desactivado - X| -
Temperatura 1 X| -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Pt100 - X| -
Temperatura de desconexion -100 300 150 °C X| -
Temperatura de alerta -100 300 130 °C X| -
Histéresis 0 300 30 K X -
Retardo de activaciéon 0,1 3600 60 X|-
Retardo de reconexién 0 Bloqueado 0 s X| -
Temperatura 2 X| -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Pt100 - X| -
Temperatura de desconexion -100 300 150 °C X| -
Temperatura de alerta -100 300 130 °C X| -
Histéresis 0 300 30 K X -
Retardo de activacion 0,1 3600 60 X -
Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s X| -
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Nombre del parametro Parametros © g

Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]

)

)

a-lik-]

ol o

2l

EE

(1))

o o

Fuga 1 X|-

Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Entrada de - X| -

sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/| conmutacion
entrada de conmutacion (NC) (NQ)

Retardo de activaciéon 0,1 3600 60 s - X

Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s - X

Fuga 2 X -

Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Resistencia no - X| -

sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/ alcanzada
entrada de conmutacion (NC)

Valor de desconexién 1 1000 60 kQ X -

Valor de advertencia 1 1000 75 kQ X -

Histéresis 1 999 10 kQ X -

Retardo de activacion 0,1 3600 60 S -1 X

Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s - X

Entrada analdgica 1 X| -

Modo de funcionamiento Desactivado Valor limite no alcanzado/valor limite Valor limite - X -

sobrepasado sobrepasado

Corriente de reposo 0 = desactivada 19,9 4,0 mA X|-

Valor de desconexion 0,1 19,9 15,2 mA X|-

Valor de advertencia 0,1 19,9 12,8 mA X|-

Histéresis 0,1 19,9 2,0 mA X -

Retardo de activacion 0,1 3600 120 S X -

Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s X| -

Valor minimo para la conversiéon -500,0 5999,9 0,0 - X -

Valor maximo para la conversién -499,9 6000,0 20,0 - X -

Signos de las unidades 1y 2 para la 0 65535 mm - X| -
conversion

Signos de las unidades 3y 4 para la 0 65535 /s - X| -

conversion
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]
9 o
)
a-lik-]
ol o
i)
EE
(1))
o o

Entrada analdgica (retardo de 0,5 6553,5 10 S X -

activacioén)

Monitor de fase 1 S lx

Modo de funcionamiento (monitor Desactivado Activado Activado - - X

de fases)

Fallo de fase (valor de desconexién) 0 100 75 % - X

Fallo de fase (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Activado Activado - - X

(secuencia de fases)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 15 % - X

desconexién)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 10 % - X

advertencia)

Asimetria de las fases (histéresis) 1 99 10 % - X

Asimetria de las fases (retardo de 0,1 360 0,3 s - X

activacioén)

Asimetria de las fases (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - X|-

(subtension) (desconexién)

Subtension (limite 1) 100 690 207 \Y - X

Subtension limite 2 100 690 195 \ - X

Subtension (histéresis) 1 600 20 \ - X

Subtension (limite 1 del retardo de 0,1 360 3,0 s - X

activacion)

Subtension limite 2 del retardo de 0,1 360 3,0 S - X

desconexion

Subtension (retardo de reconexién) 0,3 Bloqueado 10 s - X

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - - X

(sobretension)

(desconexion)
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =
]
)
)
a-lik-]
ol o
2| ]
EE
(1))
o o
Sobretension (limite 1) 100 690 253 \ - X
Sobretension limite 2 100 690 265 \% - X
Sobretension (histéresis) 1 600 20 \ - X
Sobretension (limite 1 del retardo 0,1 360 3 s -1 X
de activacion)
Sobretensién limite 2 retardo de 0,1 360 3 s - X
desconexién
Sobretension (retardo de 0,3 Bloqueado 10 S - X
reconexion)
Frecuencia de arranque X| -
Modo de funcionamiento Desactivado Advertencia/alarma Desactivado - X|-
Intervalo de mantenimiento - X
Modo de funcionamiento Desactivado Desactivado/reinicio/activado/finalizado Reinicio - - X
Intervalo 100 65535 24000 h -1 X
9.2.13 Amacontrol 3, variante 13
Tabla 39: Tabla de pardmetros: Amacontrol 3, variante 13 (CA/CC 50/60 Hz 24 V y CA 50/60 Hz 100-240V)
Nombre del pardmetro Parametros o g
Min. Max. Predeterminado| Unidad | 3/ &
o R
)
(1)
E-li-]
ol o
2| ]
EE
(1))
oo
Temperatura del motor 1 X| -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC/Bimetal Termistor PTC - X| -
Retardo de activacion 0,1 3600 0,1 S X -
Retardo de reconexién 0 Bloqueado Bloqueado s X| -
Temperatura 1 X|-
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]

)

)

a-lik-]

ol o

2 .9

EE

(1))

o o

Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Pt100 - X| -
Temperatura de desconexion -100 300 90 °C X| -
Temperatura de alerta -100 300 85 °C X| -
Histéresis 0 300 30 K X -
Retardo de activacion 0,1 3600 60 X -
Retardo de reconexiéon 0 Bloqueado 0 s X -
Temperatura 2 X| -
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Pt100 - X| -
Temperatura de desconexion -100 300 90 °C X| -
Temperatura de alerta -100 300 85 °C X| -
Histéresis 0 300 30 K X|-
Retardo de activacion 0,1 3600 60 s X|-
Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 S X| -
Fuga 1 X| -
Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Desactivado - X -

sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/
entrada de conmutacién (NC)
Fuga 2 X -
Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Resistencia no - X -
sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/ alcanzada
entrada de conmutacién (NC)
Valor de desconexién 1 1000 60 kQ X -
Valor de advertencia 1 1000 75 kQ X -
Histéresis 1 999 10 kQ X| -
Retardo de activaciéon 0,1 3600 60 s - X
Retardo de reconexién 0 Bloqueado 0 s - X
Entrada analégica 1 X| -
Modo de funcionamiento Desactivado Valor limite no alcanzado/valor limite Valor limite - X|-
sobrepasado sobrepasado
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]
)
)
a-lik-]
ol o
2 .9
EE
(1))
o o

Corriente de reposo 0 = desactivada 19,9 4,0 mA X -

Valor de desconexiéon 0,1 19,9 9,5 mA X -

Valor de advertencia 0,1 19,9 6,3 mA X -

Histéresis 0,1 19,9 2,0 mA X -

Retardo de activacion 0,1 3600 120 s X -

Retardo de reconexiéon 0 Bloqueado 0 s X -

Valor minimo para la conversiéon -500,0 5999,9 0,0 - X| -

Valor maximo para la conversion -499,9 6000,0 20,0 - X|-

Signos de las unidades 1y 2 para la 0 65535 mm - X|-

conversion

Signos de las unidades 3y 4 para la 0 65535 /s - X| -

conversion

Entrada analdgica (retardo de 0,5 6553,5 10 s X| -

activacion)

Monitor de fase 1 - X

Modo de funcionamiento (monitor | Desactivado Activado Activado - -1 X

de fases)

Fallo de fase (valor de desconexién) 0 100 75 % - X

Fallo de fase (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Activado Activado - - X

(secuencia de fases)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 15 % - X

desconexion)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 10 % - X

advertencia)

Asimetria de las fases (histéresis) 1 929 10 % - X

Asimetria de las fases (retardo de 0,1 360 0,3 s - X

activacion)

2301.82/03-ES
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

38
)
a-lik-]
ol o
2 .9
EE
(1))
o o

Asimetria de las fases (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - X|-

(subtension) (desconexion)

Subtension (limite 1) 100 690 207 \ - X

Subtension limite 2 100 690 195 \% - X

Subtension (histéresis) 1 600 20 \ - X

Subtension (limite 1 del retardo de 0,1 360 3,0 s - X

activacion)

Subtensioén limite 2 del retardo de 0,1 360 3,0 s - X

desconexién

Subtension (retardo de reconexién) 0,3 Bloqueado 10 s -1 X

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - -1 X

(sobretension) (desconexién)

Sobretension (limite 1) 100 690 253 \ - X

Sobretensién limite 2 100 690 265 \% - X

Sobretension (histéresis) 1 600 20 \ - X

Sobretension (limite 1 del retardo 0,1 360 3 s - X

de activacion)

Sobretension limite 2 retardo de 0,1 360 3 S - X

desconexion

Sobretension (retardo de 0,3 Bloqueado 10 s - X

reconexion)

Frecuencia de arranque X| -

Modo de funcionamiento Desactivado Advertencia/alarma Desactivado - X -

Intervalo de mantenimiento - X

Modo de funcionamiento Desactivado Desactivado/reinicio/activado/finalizado Reinicio - - X

Intervalo 100 65535 24000 h - X
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9.2.14 Amacontrol 3, variante 14

Tabla 40: Tabla de parametros: Amacontrol 3, variante 14 (CA/CC 50/60 Hz 24 V y CA 50/60 Hz 100-240V)

Fuga 1

Nombre del parametro Parametros . g
Min. Max. Predeterminado| Unidad % 'é

23

33

EE

e

Temperatura del motor 1 XX
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC/Bimetal Termistor PTC - XX
Temperatura de desconexion -100 300 140 °C XX
Temperatura de alerta -100 300 110 °C XX
Histéresis 0 300 40 K XX
Retardo de activaciéon 0,1 3600 0,1 s XX
Retardo de reconexién 0 Bloqueado Bloqueado s XX
Correccion del cableado 0 100 0 Q XX
Temperatura 1 XX
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Pt100 - X\ X
Temperatura de desconexion -100 300 150 °C XX
Temperatura de alerta -100 300 130 °C X\ X
Histéresis 0 300 30 K X\ X
Retardo de activacion 0,1 3600 60 s XX
Retardo de reconexiéon 0 Bloqueado 0 S XX
Correccion del cableado 0 100 0 Q XX
Temperatura 2 X\ X
Tipo de sensor Desactivado Pt100/Pt1000/PTC Desactivado - X\ X
Temperatura de desconexion -100 300 150 °C XX
Temperatura de alerta -100 300 130 °C XX
Histéresis 0 300 30 K X X
Retardo de activaciéon 0,1 3600 60 s XX
Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s XX
Correccion del cableado 0 100 0 Q XX
XX

'q asdi

sajuaunad sojuswnioq 6



|onuodewy

0L °p €8

2301.82/03-ES

Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

]

)

)

a-lik-]

ol o

2 .9

EE

(1))

o o

Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Entrada de - XX

sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/| conmutacion
entrada de conmutacion (NC) (NQ)
Valor de desconexién 1 1000 60 kQ X X
Valor de advertencia 1 1000 75 kQ X X
Histéresis 1 999 10 kQ XX
Retardo de activacion 0,1 3600 60 s XX
Retardo de reconexion 0 Bloqueado 0 s X\ X
Fuga 2 XX
Modo de funcionamiento Desactivado Resistencia no alcanzada/resistencia Desactivado - XX
sobrepasada/entrada de conmutacién (NO)/
entrada de conmutacion (NC)
Valor de desconexiéon 1 1000 60 kQ XX
Valor de advertencia 1 1000 75 kQ XX
Histéresis 1 999 10 kQ XX
Retardo de activaciéon 0,1 3600 60 s XX
Retardo de reconexiéon 0 Bloqueado 0 s X\ X
Entrada analdgica 1 XX
Modo de funcionamiento Desactivado Valor limite no alcanzado/valor limite Desactivado - XX
sobrepasado

Corriente de reposo 0 = desactivada 19,9 4,0 mA XX
Valor de desconexién 0,1 19,9 15,2 mA XX
Valor de advertencia 0,1 19,9 12,8 mA XX
Histéresis 0,1 19,9 2,0 mA XX
Retardo de activacion 0,1 3600 120 s XX
Retardo de reconexion 0 Bloqueado Bloqueado s X\ X
Valor minimo para la conversiéon -500,0 5999,9 4,0 s XX
Valor maximo para la conversién -499,9 6000,0 20,0 s XX
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =

33
)
a-lik-]
ol o
i)
EE
(1))
o o

Entrada analdgica (retardo de 0,5 6553,5 3 S XX

activacioén)

Monitor de fase 1 XX

Modo de funcionamiento (monitor Desactivado Activado Activado - XX

de fases)

Fallo de fase (valor de desconexién) 0 100 75 % XX

Fallo de fase (retardo de 0 Bloqueado Bloqueado s XX

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Activado Activado - XX

(secuencia de fases)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 15 % XX

desconexién)

Asimetria de las fases (valor de 1 100 10 % XX

advertencia)

Asimetria de las fases (histéresis) 1 99 10 % XX

Asimetria de las fases (retardo de 0,1 360 0,3 s XX

activacioén)

Asimetria de las fases (retardo de 0 Bloqueado Bloqueado s X\ X

reconexion)

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Desactivado - XX

(subtension) (desconexién)

Subtension (limite 1) 100 690 207 \Y XX

Subtension limite 2 100 690 195 \% XX

Subtension (histéresis) 1 600 20 \ XX

Subtension (limite 1 del retardo de 0,1 360 3,0 s XX

activacion)

Subtension limite 2 del retardo de 0,1 360 3,0 s XX

desconexion

Subtension (retardo de reconexién) 0 Bloqueado Bloqueado s XX

Modo de funcionamiento Desactivado Limite 1 (advertencia)/limite 1 Limite 1 - XX

(sobretension)

(desconexion)

(advertencia)
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =
]
)
)
a-lik-]
ol o
2 .9
EE
(1))
o o
Sobretension (limite 1) 100 690 253 \% XX
Sobretension limite 2 100 690 265 \ XX
Sobretension (histéresis) 1 600 20 \% XX
Sobretension (limite 1 del retardo 0,1 360 3 s XX
de activacion)
Sobretensién limite 2 retardo de 0,1 360 3 s XX
desconexién
Sobretensién (retardo de 0 Bloqueado Bloqueado s X\ X
reconexion)
Frecuencia de arranque
Modo de funcionamiento Desactivado Advertencia/alarma Desactivado - XX
Retardo de reconexion 0 Bloqueado Bloqueado S XX
Conexién por rango de tiempo 2 10 3 - X X
Rango de tiempo 1 43200 30 s XX
Intervalo de mantenimiento XX
Modo de funcionamiento Desactivado Desactivado/reinicio/activado/finalizado Desactivado - XX
Intervalo 100 65535 1000 h XX
Memoria de INTspection XX
Moédulo de tiempo basico (rango 1) 1 3600 1 s XX
Factor temporal (rango 2) 1 3600 60 - XX
Factor temporal rango 3 1 3600 60 - XX
Memoria de INTspection 1 100 100 - X\ X
(desviaciéon de errores)
Evaluacién (valor de medicién 1) Minimo Valor medio/méaximo Valor medio - XX
Evaluacién valor de medicién 2 Minimo Valor medio/maximo Valor medio - X X
Evaluacién valor de medicién 3 Minimo Valor medio/maximo Valor medio - X X
Evaluacién valor de medicién 4 Minimo Valor medio/maximo Valor medio - XX
Evaluacién valor de medicién 5 Minimo Valor medio/méaximo Valor medio - XX
Evaluacién valor de medicién 6 Minimo Valor medio/méaximo Valor medio - XX
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Nombre del parametro Parametros © g
Min. Max. Predeterminado| Unidad § =
]
2 o
)
B ©
o o
o 2
E E
(1))
o o
Evaluacién valor de medicién 7 Minimo Valor medio/maximo Valor medio - X X
Evaluacién valor de medicién 8 Minimo Valor medio/maximo Valor medio - XX
Evaluacién valor de medicién 9 Minimo Valor medio/maximo Valor medio - XX
Evaluacién valor de medicién 10 Minimo Valor medio/maximo Valor medio - XX
9.2.15 Amacontrol 4
Tabla 41: Tabla de parametros: Amacontrol 4 (CA/CC 50/60 Hz 24 VV y CA 50/60 Hz 100-240V)
Nombre del parametro Parametros . g
Area de configuracién Predeterminado| Unidad § =
38
O
- ©
o o
]| =
EE
Qo
[- 9%
Dispositivo XX
Contrasefia parametrizacién por DP 0 = sin contrasefia ... 65535 0 =sin - XX
contrasena
Temperatura del motor 1 XX
Tipo de sensor Desactivado/Pt100/Pt1000/PTC/Bimetal/contacto de relé Termistor PTC - X\ X
externo
Temperatura de desconexion -100 ... 300 140 °C XX
Temperatura de alerta -100 ... 300 110 °C XX
Histéresis 0...300 30 K X X
Retardo de activacion 00:00.1 ... 59:59.9 00:00.1 mm:ss.f | X|X
Retardo de reconexion 00:00:00...18:12:14/bloqueado Bloqueado hh:mm:ss | X | X
Correccion del cableado 0,0...100,0 0,0 Q XX
Denominacién del contacto de relé 0 ... 40 caracteres Denominacién - XX
externo
Temperatura 1 XX
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Nombre del parametro

Parametros

©
Area de configuracién Predeterminado| Unidad g "E
s g
55
2 2
EE
-
Tipo de sensor Desactivado/Pt100/Pt1000/PTC Pt100 - X\ X
Temperatura de desconexion -100 ... 300 150 °C X\ X
Temperatura de alerta -100 ... 300 130 °C X\ X
Histéresis 0...300 30 K X\ X
Retardo de activacion 00:00.1 ... 59:59.9 01:00.0 mm:ss.f | X | X
Retardo de reconexién 00:00:00...18:12:14/bloqueado 00:00:00 hh:mm:ss | X | X
Correccion del cableado 0,0 ... 100,0 0,0 Q XX
Temperatura 2 XX
Tipo de sensor Desactivado/Pt100/Pt1000/PTC Pt100 - XX
Temperatura de desconexion -100 ... 300 150 °C XX
Temperatura de alerta -100 ... 300 130 °C XX
Histéresis 0...300 30 K XX
Retardo de activacion 00:00.1 ... 59:59.9 01:00.0 mm:ss.f | X|X
Retardo de reconexion 00:00:00...18:12:14/bloqueado 00:00:00 hh:mm:ss | X | X
Correccion del cableado 0,0...100,0 0,0 Q XX
Fuga 1 XX
Modo de funcionamiento Desactivado/superar R/no alcanzar R No alcanzar R - XX
Valor de desconexién 10 ... 1000 60 kQ XX
Valor de advertencia 10 ... 1000 75 kQ XX
Histéresis 10... 999 15 kQ XX
Retardo de activacion 00:00.1 ... 59:59.9 01:00.0 mm:ss.f | X|X
Retardo de reconexiéon 00:00:00...18:12:14/bloqueado 00:00:00 hh:mm:ss | X | X
Entrada de conmutacion 1 XX
Modo de funcionamiento Desactivado/apertura/cierre/restablecimiento Contacto de - XX
apertura
Retardo de reconexion 00:00:00...18:12:14/bloqueado 00:00:00 hh:mm:ss | X | X
Denominacién 0 ... 40 caracteres Denominacién - XX
Entrada analégica 1 XX
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Nombre del parametro

Parametros

@©
o 5
Area de configuracién Predeterminado| Unidad | 3/
]
)
)
a-lik-]
ol o
2 .9
EE
(1))
o o
Modo de funcionamiento Desactivado/superado/no superado Desactivado - X\ X
Corriente de reposo 0 = desactivado ... 19,9 4,0 mA XX
Valor de desconexiéon 0,1...19,9 15,2 mA XX
Valor de advertencia 0,1...19,9 12,8 mA XX
Histéresis 0,1...19,9 2,0 mA XX
Retardo de activacion 00:00.1 ... 59:59.9 02:00.0 mm:ss.f | X|X
Retardo de reconexion 00:00:00...18:12:14/bloqueado 00:00:00 hh:mm:ss | X |X
Valor minimo para la conversién -500,0 ... 5999,9 0,0 S XX
Valor maximo para la conversién -499,9 ... 6000,0 20,0 s XX
Conversién unidad 0 ... 8 caracteres mm/s - XX
Tiempo hasta la supervision 00:00.5 ... 49:13.5 00:10.0 mm:ss.f | X | X
Supervision de fases XX
Modo de funcionamiento Desactivado/supervision 3 fases/supervision 1 fase Supervision de 3 - XX
fases
Ajuste Funcionamiento sinusoidal/servicio con variador de Funcionamiento - X\ X
frecuencia sinusoidal
Fallo de fase modo de Desactivado/activo Activado - XX
funcionamiento
Fallo de fase (valor de desconexién) 0..100 75 % XX
Fallo de fase (retardo de 00:00:03...18:12:14/bloqueado 00:00:10 hh:mm:ss | X|X
reconexion)
Asimetria de fases modo de Desactivado/activo Activado -
funcionamiento
Asimetria de las fases (valor de 1...100 15 % XX
desconexion)
Asimetria de las fases (valor de 1...100 10 % XX
advertencia)
Asimetria de las fases (histéresis) 1...99 10 % XX
Asimetria de las fases (retardo de 00:00.1 ... 59:59.9 00:00.3 mm:ss.f | X| X

activacion)
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Nombre del parametro Parametros © g
Area de configuracién Predeterminado| Unidad § =

]
)
)
a-lik-]
ol o
2 .9
EE
(1))
o o

Asimetria de las fases (retardo de 00:00:03...18:12:14/bloqueado 00:00:10 hh:mm:ss | X|X

reconexion)

Supervisién convertidor de Desactivado/activo Activado - XX

frecuencia modo de

funcionamiento

Supervisién del convertidor de 00:00.1 ... 59:59.9 00:00.3 mm:ss.f | X|X

frecuencia retardo de desconexién

Retardo de desconexion de 00:00:03...18:12:14/bloqueado 00:00:10 hh:mm:ss | X | X

convertidor de frecuencia

Secuencia de fases modo de Desactivado/activo Activado - XX

funcionamiento

Supervision de subtension XX

Modo de funcionamiento Desactivado/limite 1 advertencia/limite 1 desconexion Desactivado - XX

Subtension (limite 1) 1... 400 (690) 207 \% XX

Subtension limite 2 1...400 (690) 195 \% XX

Subtension (histéresis) 1...399 (600) 20 \% XX

Subtension (limite 1 del retardo de 00:00.1 ... 59:59.9 00:03.0 mm:ss.f | X| X

activacion)

Subtensién limite 2 del retardo de 00:00.1 ... 59:59.9 00:03.0 mm:ss.f | X| X

desconexion

Subtension (retardo de reconexion) 00:00:03...18:12:14/bloqueado 00:00:10 hh:mm:ss | X|X

Supervision de sobretension XX

Modo de funcionamiento Desactivado/limite 1 advertencia/limite 1 desconexion Desactivado - XX

Sobretension (limite 1) 1 ... 400 (690) 207 \ XX

Sobretension limite 2 1...400 (690) 195 \Y XX

Sobretension (histéresis) 1...399 (600) 20 \Y XX

Sobretensién (limite 1 del retardo 00:00.1 ... 59:59.9 00:03.0 mm:ss.f | X |X

de activacion)

Sobretensién limite 2 retardo de 00:00.1 ... 59:59.9 00:03.0 mm:ss.f | X|X

desconexién
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Nombre del parametro Parametros © g
Area de configuracién Predeterminado| Unidad § =
]
K]
)
B ©
o o
2 .9
E E
(1))
o o
Sobretension (retardo de 00:00:03...18:12:14/bloqueado 00:00:10 hh:mm:ss | X|X
reconexion)
Entrada del transformador de corriente 1 XX
Modo de funcionamiento Desactivado/superado/no superado Desactivado - XX
Valor de desconexién 1.00 ... 250,00 10,0 A X\ X
Valor de advertencia 1.00 ... 250,00 08:00:00 A XX
Histéresis 0,10 ... 50,00 02:00:00 A XX
Retardo de activacion 00:00.1 ... 59:59.9 00:00.1 mm:ss.f | X|X
Retardo de reconexién 00:00:00...18:12:14/bloqueado Bloqueado hh:mm:ss | X | X
Ratio de transmision del 500 ... 12500 2500 - XX
convertidor
Vueltas de espiral a través del 1..10 5 - XX
convertidor
Puenteo de arranque 00:00.5 ... 59:59.9 00:05.0 mm:ss.f | X|X
Supervision cos@ XX
Modo de funcionamiento Desactivado/superado/no superado Desactivado - XX
Valor de desconexiéon 0,01 ...01:00:00 0,60 XX
Valor de advertencia 0,01 ...01:00:00 0,80 XX
Histéresis 0,01...0,99 0,20 XX
Retardo de activacion 00:00.1 ... 59:59.9 01:00.0 mm:ss.f | X | X
Retardo de reconexiéon 00:00:00...18:12:14/bloqueado 00:00:00 hh:mm:ss | X|X
Puenteo de arranque 00:00.5 ... 59:59.9 00:00.5 mm:ss.f | X | X
Frecuencia de arranque X X
Modo de funcionamiento Desactivado/advertencia/alarma Desactivado - X\ X
Rango de tiempo 00:00:01 ... 12:00:00 00:00:30 hh:mm:ss | X | X
Conexién por rango de tiempo 2..10 3 - X\ X
Retardo de reconexion 00:00:00...18:12:14/bloqueado 0 hh:mm:ss | X | X
Intervalo de mantenimiento XX
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Nombre del parametro Parametros © g

Area de configuracién Predeterminado| Unidad § =

]

)

)

a-lik-]

ol o

i)

EE

(1))

o o

Estado Desactivado/reinicio/activado/finalizado Desactivado - XX

Intervalo 100 ... 26280 24000 h X X

Relé de advertencia XX

Modo de funcionamiento Desactivado/todas las advertencias/alertas seleccionadas Advertencias - XX
seleccionadas

Selecciéon Bit 00: Temperatura del motor - - XX

Bit 01: Temperatura 1 Temperatura 1 - XX

Bit 02: Temperatura 2 Temperatura 2 - X X

Bit 03: Fuga - - XX

Bit 04: Libre (entrada de conmutacion) - - XX

Bit 05: Asimetria - - XX

Bit 06: Subtension - - XX

Bit 07: Sobretension - - XX

Bit 08: Supervision convertidor de frecuencia - - XX

Bit 09: Entrada del transformador de corriente - - XX

Bit 10: Entrada analdgica - - X\ X

Bit 11: Frecuencia de arranque - - X\ X

Bit 12: Puenteo del relé - - XX

Bit 13: Supervision cos® - - XX

Bit 14: Intervalo de servicio - - XX

Modbus XX

Direccion 1...247 1 - XX

Tarifa de construcciéon 9600/19200/38400/57600 19200 - XX

Bit de parada Uno/dos Dos - XX

Paridad None/even/odd None - XX
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9.2.16 Amacontrol L

Tabla 42: Tabla de parametros: Amacontrol L (CA/CC 50/60 Hz 24 V y CA 50/60 Hz 100-240V)

Nombre del parametro Parametros . g
Area de configuracion Predeterminado| Unidad % 'é

939

33

EE

-

Dispositivo XX
Contrasefia parametrizacién por DP 0 = sin contrasefia ... 65535 0 =sin - XX

contrasena

Temperatura del motor 1 XX
Tipo de sensor Desactivado/Pt100/Pt1000/PTC/Bimetal Bimetal - X\ X
Temperatura de desconexion -100 ... 300 140 °C X\ X
Temperatura de alerta -100 ... 300 110 °C X\ X
Histéresis 0...300 30 K X\ X
Retardo de activacion 00:00.1 ... 59:59.9 00:00.1 mm:ss.f | X|X
Retardo de reconexion 00:00:00...18:12:14/bloqueado Bloqueado hh:mm:ss | X | X
Correccion del cableado 0,0 ... 100,0 0,0 Q XX
Temperatura 1 XX
Tipo de sensor Desactivado/Pt100/Pt1000/PTC/Bimetal Desactivado - XX
Temperatura de desconexion -100 ... 300 140 °C XX
Temperatura de alerta -100 ... 300 110 °C XX
Histéresis 0...300 30 K XX
Retardo de activacion 00:00.1 ... 59:59.9 00:00.1 mm:ss.f | X|X
Retardo de reconexién 00:00:00...18:12:14/bloqueado 00:00:00 hh:mm:ss | X | X
Correccion del cableado 0,0...100,0 0,0 Q XX
Fuga 1 XX
Modo de funcionamiento Desactivado/superar R/no alcanzar R No alcanzar R - XX
Valor de desconexién 10 ... 1000 60 kQ XX
Valor de advertencia 10 ... 1000 75 kQ XX
Histéresis 10 ... 999 10 kQ XX
Retardo de activacion 00:00.1 ... 59:59.9 01:00.0 mm:ss.f | X | X
Retardo de reconexién 00:00:00...18:12:14/bloqueado 00:00:00 hh:mm:ss | X | X
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Nombre del parametro Parametros © g
Area de configuracién Predeterminado| Unidad § =
]
K]
o o
o ©
ol o
2
£ E
(1))
o o
Relé 1 XX
Funcionamiento Alarmas selectivas Alarmas - X\ X
selectivas
Bit 00: Temperatura del motor Temperatura del - XX
motor
Bit 01: Temperatura 1 Temperatura 1 - XX
Seleccién de alarmas Bit 02: Fuga - - X\ X
Relé 2 XX
Funcionamiento Desactivado/todas las advertencias/todas las alarmas/alarmas Alarmas - X\ X
selectivas selectivas
Bit 00: Temperatura del motor - - XX
Bit 01: Temperatura 1 - - XX
Bit 02: Fuga Fugas - X\ X
Seleccién de alarmas Bit 03: Error del dispositivo - - XX
Bit 00: Temperatura del motor - - XX
Bit 01: Temperatura 1 - - X\ X
Bit 02: Fuga - - X\ X
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9 Documentos pertinentes

9.3 Planos de conexion eléctrica

9.3.1 Amacontrol 3, sin sensor de vibraciones

PC, tableta,
smartphone

Alimentacion 100-240V 50/60Hz CA o 24V CA/CC PLC / SCADA
Pasarela Modbus
— 7 INT 600 DM
f— A\Reinicio
—
—_—
Relé 1 Relé 2
]
I
Fe B u N L 1% 1w 2 %2
Lines Lines Supply T Leakage Temp / C-LoopT Temp | ] @
B2 E2- Et- Bl Mk - T3 T TS5 T
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Fig. 18: Amacontrol 3, sin sensor de vibraciones
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Temperatura del motor
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Fugas del motor
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9 Documentos pertinentes

9.3.2 Amacontrol 3, con sensor de vibraciones

Alimentacién 100-240V 50/60Hz CA o 24V CA/CC

Pasarela Modbus PC, tableta,
o
INT 600 DM smartphone

— ’\T
— Reinicio
— Relé 1 Relé 2
|
FEL' ; uL' " NS 1§ ) Leakage Temp / C-Loop Temp ] k 1I‘ * : 2!‘ i ] O
ines ines upply - o o
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Fig. 19: Amacontrol 3, con sensor de vibraciones

Temperatura del motor (PTC)

Fugas del cierre mecanico

Temperatura de los cojinetes (lado de la bomba)

Temperatura de los cojinetes (lado del motor,*)
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Fugas del motor

* @0 060 e

Sensor de vibraciones
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9.3.3 Amacontrol 4, sin sensor de vibraciones

L1213 PE
Alimentacion 100-240V 50/60Hz CA 0 24V CAICC
PLC / SCADA
— f
= ‘\ o E
— PC, tableta, sma
—_—
*(
) Relé 1 Relé 2
]
|
FE ERE] X] ’ N L Temp st 2 n |Ia [ 2 2Ia 2 | Com DO D1 Com
Lines Lines Supply Leakage Temp / C-Loop Current Madbus ° o
£+ E- SC2 SO noT e - ™OTh TS T6 1 phase |—/J |—/J 5
CIPEEIG] [olfn 51 el (]
M
> i o ¥ NN

@
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®

Fig. 20: Amacontrol 4, sin sensor de vibraciones

Temperatura del motor (PTC)

Fugas del cierre mecanico

Temperatura de los cojinetes (lado de la bomba)
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Fugas del motor
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9.3.4 Amacontrol 4, con sensor de vibraciones

uLzis Pe Alimentacion 100-240V 50/60Hz CA o 24V CA/CC
PLC / SCADA
— )\T I::I
— Reinicio PC, tableta, sman1
Relé 1 Relé 2
| G
FE BY L X] N L Temp st sz g 0 T Com 00 01 Com
Li Li Suppl Leak Temp / C-L Current Modb @
e e e Ee e: :(gze st :mﬂz I Eop RER 1 phase |—/J |—/J o DP.
CIEIEBT  [OEIE [k
™M ]
3-
Nl Bk BN
®6® &6 0o
21][22]
®
Fig. 21: Amacontrol 4, con sensor de vibraciones
® Temperatura del motor (PTC)
Fugas del cierre mecanico
© Temperatura de los cojinetes (lado de la bomba)
® Temperatura de los cojinetes (lado del motor,*)
® Temperatura del motor
® Fugas del motor
® Sensor de vibraciones
* opcional/ajustar configuracién
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9.3.5 Amacontrol L

600 DM
o

PC, tableta, smartphof

L1L2L3 PE
Alimentacion 100-240V 50/60Hz CA o 24V CA/CC PLC/SCADA
° ° Reinicio externo Pasarela Modbus IN
Relé 1 Relé 2
FE N L Temp 1o o2 7 % 2 °
Supply Leakage | X1 X2 — |_'/.| |_'/-| o o
s E- ™ T2 T3 T4
DP
E|GE] (22] 1] [zo]
M
3~ r|7 r|7

%

Fig. 22: Amacontrol L

M

® Temperatura del motor 1
Temperatura del motor 2
® Fugas del motor
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9.4 Accesorios

Denominacion Amacontrol [N.° mat. [kal
3 |4 |L

Cable de conexién (Amacontrol - smartphone) X |- |- 01913080 | 0,1

Cable de conexion con interfaz Bluetooth (Amacontrol [X |- |- (01913079 0,1

- smartphone)

Modbus Gateway INT600 DM con alimentacién X |- |- 101913082 0,2

eléctrica de 230V

Cable de conexiéon (Amacontrol - pasarela) X |- |- 101913083 0,1

Transformador de corriente 100 A para la medicién del|- |X |- ]05096163 | 0,15

caudal

Transformador de corriente 200 A para la medicién del|- |X |- /05096164 | 0,15

caudal

Unidad emisora de Modbus KSB Guard X |- |- (05068772 0,4

Pasarela KSB Guard X |- |- 01852757 0,6

Amacontrol
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10 Declaracién de conformidad CE

Fabricante: KSB SE & Co. KGaA
Johann-Klein-StraB3e 9

67227 Frankenthal (Alemania)

Por la presente, el fabricante declara que el producto:

Amacontrol

Numero de serie:
Amacontrol 3: 630.01516.d
Amacontrol 4: 630.01573.a
Amacontrol L: 630.01571.a
= cumple todas las disposiciones de las siguientes directivas/reglamentos en la version aplicable en cada caso:
— 2014/30/EU: Compatibilidad electromagnética (CEM)

— 2014/35/EU: Preparacién del componente eléctrico para la aplicacion dentro de limites de tension
determinados (baja tensién)

— 2011/65/EU: Restriccion de la utilizacion de determinadas sustancias peligrosas en dispositivos eléctricos y
electrénicos (RoHS)

Ademas, el fabricante declara que:
= Se han aplicado las siguientes normas internacionales armonizadas:
— EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3+A1:2007,2011
- EN61010-1:2010

La declaracion de conformidad CE se ha expedido:

=

Jochen Schaab

Frankenthal, 31/01/2022

Director del dpto. de Desarrollo de productos, divisién Sistemas de bombas y accionamientos

KSB SE & Co. KGaA
Johann-Klein-Stra3e 9

67227 Frankenthal
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