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Advertencia parala seguridad.

La siguiente simbologia A /\ ! junto a un parrafo indica la posibilidad de peligro como consecuencia de
no respetar las prescripciones correspondientes.

PELIGRO La no advertencia de esta prescripcion comporta un riesgo de electrocucion.
A Riesgode .
La no advertencia de esta prescripcion comporta un riesgo de dafio a
z ; 5 personas o cosas.
PELIGRO
B La no advertencia de esta prescripcion comporta un riesgo de dafios a la
! ) bomba o a la instalacion.
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1) GENERALIDADES.

1.1) Descripcion

Los variadores Speedrive estan pensados para la regulacion de la velocidad en motores trifasicos para bombas
de agua.

A través de un transductor de presién el variador recibe una sefial proporcional a la presién de la instalacion.
Esta sefial se procesa y provoca la variacién de velocidad del motor para mantener la presién constante, aunque
el consumo de agua varie.

Admite motores de 50Hz 0 60Hz. Seleccion frecuencia de salida mediante opcion de mend.

Los equipos disponen de un control de presion constante, mediante un sistema de Pl que son dos constantes
numeéricas que el equipo procesa para mantener una regulacién estable.

Este tipo de regulacion permite reducir mucho el consumo energético respecto a sistemas sin regulacién, ya que
el consumo eléctrico sera proporcional al consumo de agua. Otra de las ventajas de un equipo con regulacion, es
la disminucion de los golpes de ariete, suavizar los picos de corriente y por lo tanto el aumento de la vida de la
bomba.

1.2) Plug & Pump

Las bombas ESDy los grupos de presién Espa estan pre-configurados en origen, con una presion de consigna
Optima para la bomba equipada. No es necesario ningun otro ajuste.

Con nuestros equipos regulados con la tecnologia Speedrive de ESPA usted disfruta de la Ultima generacién de
sistemas de bombeo Plug & Pump, listos para una éptima operacion de bombeo.

1.3) Proteccién de trabajo en seco.

Si el equipo detecta que una bomba no recibe agua en la aspiracion, esta se detendray se activara la alarma
TRABAJO en SECO con 3 intentos de reset hasta el paro completo del grupo, para reparar el problema o averia en
la aspiracién de esa bomba.

| ATENCION: El adecuado seguimiento de las instrucciones de instalacion y uso, asi como de los
- esquemas de conexidn eléctricos garantiza el buen funcionamiento del equipo.

A PELIGRO: La omision de las instrucciones de este manual puede derivar en sobrecargas en el motor,
merma de las caracteristicas técnicas, reduccion de la vida del equipo y consecuencias de todo tipo,

acerca de las cuales declinamos cualquier responsabilidad.

2) CARACTERISTICAS TECNICAS.

2.1) Modelos.
ENTRADA SALIDA Peso
Modelo L. Corriente | Proteccion de Corriente .,
. Tensioén de . p Pn ! Tension
Speedrive : -, nominal linea max.
alimentacion L. Motor motor
méaxima | recomendada motor [A]
[Vl [A] [A] (kW] [V] [kg]
1~230V AC
M22 16 25 <2.2 10 ~ 2.6
+10% 3~230V AC
T22 3~ 400V AC 7 10 <2.2 6 2.4
o 3~400V AC
T55 +10% 15 20 <55 14 2.6
2.2) Dimensiones. 207 . 142
85
= =

207




2.3) Caracteristicas.

®  Grado de proteccion: IP55.

* Temperatura ambiente maxima de trabajo: 40 °C.

* Entradas: 1 analogica 4-20mA, con alimentacién 24V DC. 1 digital para interruptor de nivel.
¢ Salidas: 1 sefial de alarma. Salida libre de potencial (FVC). 1 Améximo. Contactos NA/NC.
®*  Proteccion de trabajo en seco, con rearme automatico.

®  Comunicacioén: puerto serie RS 485.

3) INSTALACION.

3.1) Instalacion hidraulica.
3.1.1) Esquema de instalacion.

1- Bombas con Speedrive.
2- Valvulas deretencion.

No se requiere ninguna otra valvula de retencion en latuberia de impulsion.
3- Transductor de presion.

Del tipo 4-20 mA. 10, 16 025 bars. EMC segin EN 61000-6-2.

4- Acumulador.

Tiene la Gnica funcién de compensar pequefias pérdidas de agua en lainstalacion, evitando continuos arranques y paros
de labomba.
Un acumulador de 20l es suficiente en la mayoria de los casos.

La presion de precarga debe ser 1 bar inferior ala presion de consigna.

3.1.2) Conexiones hidraulicas.
Véase el manual de la bomba.
Para instalaciones en aspiracién negativa, se requiere que las tuberias estén completamente cebadas.

3.2) Conexion eléctrica a motor.
3.2.1) Speedrive con entrada monoféasica (figura 1):

El motor debe estar conectado para alimentacion a 230V.
Se debe conectar al motor el cable (1) suministrado con el variador de frecuencia.
Sise desea activar la salida a motor de 60Hz, se debe seleccionar el parametro correspondiente en el mena.

Comprobar en la placa de caracteristicas del motor que el consumo eléctrico no sea superior al que puede
suministrar el variador.



PELIGRO. Riesgode electrocucién. No dejar nunca de conectar el cable de toma de tierra
suministrado (2) que conectara el motor con €l conjunto del variador.

B D

PELIGRO. Riesgo, de electrocucion. Nunca abrir la tapa de Speedrive sin haber desconectado el
suministro eléctrico durante, por lo menos, 5 minutos.
1 |

Amarillo/Verde

Negro

Marron

Gris

Figura 1

3.2.2) Speedrive con entrada trifasica (figura 2):

El motor debe estar conectado para alimentacién a 400V.

Se debe conectar al motor el cable (1) suministrado con el variador de frecuencia.

Sise desea activar la salida a motor de 60Hz, se debe seleccionar el parametro correspondiente en el mend.
Comprobar en la placa de caracteristicas del motor que el consumo eléctrico no sea superior al que puede

suministrar el variador.
A PELIGRO. Riesgo de electrocucion. No dejar nunca de conectar el cable de toma de tierra suministrado (2)
gue conectara el motor con el conjunto del variador.

A PELIGRO. Riesgo, de electrocucion. Nunca abrir la tapa de Speedrive sin haber desconectado el
suministro eléctrico durante, por lo menos, 5 minutos.

Amarillo/Verde

Motor 230/400 V Negro

Marrén

Gris

\ 4

Amarillo/Verde
Motor 400/692 V

Negro

Marrén

Figura 2

Gris

3.3) Instalacion sobre la bomba.

Mediante un adaptador, suministrado, se monta el Speedrive sobre el motor.

La refrigeracién del variador se hace mediante el aprovechamiento de la refrigeracion del motor.
El disefio del equipo esta pensado para instalarlo tanto horizontal como verticalmente.



3.3.1) Adaptador motor (figura 3):
Sustituir la caja conexiones por el adaptador motor suministrado. Utilizar los mismos tornillos.
Par apriete 1~1.2 Nm.

Figura 3
3.3.2) Speedrive.

Montaje del Speedrive sobre el adaptador. Utilizar los tornillos (1) suministrados.
Par apriete: 3 Nm.

1~

Preparar los cables motor con las ferritas:




A Conectar el cable de toma de tierra (2) Conectar los cables del motor al zécalo previsto (3)
M22 T22, 155

Figura 4 Figura 5

3.4) Conexion alaredy proteccién.
PELIGRO. Riesgo de electrocucion:
La conexion y puesta atierra son obligatorias.

Las conexiones eléctricas se haran segun la norma IEC-60364 (instalacion eléctrica en edificios) o segun la
normativa vigente en el pais de destino y normativas locales.

La linea de alimentacién de los equipos debe estar convenientemente protegida contra contactos directos o
indirectos. Es aconsejable una linea de alimentacion exclusiva.

Sila proteccion se realiza mediante un interruptor diferencial, eninstalaciones domésticas debe ser [IAN=30mA],
seinstalara en la alimentacion del equipo y debera ser de alguno de los tipos siguientes:

- Para equipos _con alimentacién _monofasica:

Diferencial “clase A” inmunizado a altas frecuencias Diferencial “clase F”

Y o
~r\ ~r\ -
- Para equipos con alimentacién trifasica:

Diferencial “clase B”

o —
~A ||l -
El valor de fuga a tierra depende del nimero de equipos conectados a la linea y de su potencia.
Tamafio de motor | Corriente de fuga
0.75a3 kW <3.5mA

4a5.5kwW <5mA
La instalacion eléctrica debera disponer de un sistema de separacién multiple con abertura de contactos = 3mm.

Variadores de frecuencia monofasicos.

Estos equipos se suministran con cable de alimentacion HO7 RN-F, de 2m de longitud, con enchufe. Laentrada de
alimentacion debe de ser monofasica a 230V, 50 0 60Hz.

Ver figura 6 para referencia.
Variaciones de tension admitidas: +10%.
Variadores de frecuencia trifasicos.

Estos equipos disponen de una entrada de alimentacion, que debe ser trifasica, a 400V, 50 o 60Hz. Cableado a
efectuar por un instalador profesional.

Zocalo de conexion segun figura 5 (n° 4). Conexiones segin figura 7.
Variaciones de tension admitidas: +10%.



Preparacion del cable de alimentacion de corriente:

20cm
2Acm

3.5) Conexion cables de sefiales.

1.-
2.-

3.-
4.-
5.-
6.-
7.-

M22 T22,T55

:

o= mmmm
[o——————————————

(S e
(R | 9 S B -
[
El : E L1 LE L3
El
=+
&
x

] 0oy =
[
3

Figura 6 Figura 7

Salida de comunicacion RS485 para conexién de diversos variadores. Hasta 4 unidades.

Entrada auxiliar para contacto externo (por ejemplo, para un interruptor de nivel). Permite parar o poner
en marcha el equipo.

Nota: Esta entrada viene de fabrica con un puente de cable eléctrico.

Entrada transductor de presion de 4-20mA.

Entrada auxiliar libre de potencial. No usada.

Entrada transductor auxiliar. No usada.

Salida sefial de alarmas: Salida libre de potencial (FVC). 1 Amaximo. Contactos NA/NC.

Microinterruptores para la configuracion del funcionamiento del variador.




. —

- —

ATENCION: Todas las conexiones de cableado externo deben llevar punteras terminales en los
extremos de los cables. Los cables externos deben cumplir con las normas de seguridad eléctrica y
de aislamiento. La instalacién la hara personal técnico cualificado.

Evitar la caida de trozos de cable en el interior del circuito, esto podria provocar la destruccion del
mismo.

PELIGRO. Riesgo de electrocucion:
Si por cualquier circunstancia se debiera destapar la unidad, primero se ha de desconectar la
alimentacion y esperar, al menos, 5 minutos antes de su manipulacion. El circuito tiene unos

condensadores que almacenan energia. Aunque desaparezca la alimentacién, en el interior hay adn
energia suficiente para provocar una fuerte descarga eléctrica.

Sies necesario, reconectar el cable de pantalla ala placa base.

Prestar especial atencion al posicionador.

4) MODOS DE FUNCIONAMIENTO.
Modo automatico.

Es el modo habitual de funcionamiento.

El variador controla la velocidad de rotacion del motor para mantener una presién constante en la
instalacion (presién de consigna).

Modo manual.

Permite el arranque o paro de la bomba de forma manual a una frecuencia ajustable.

5) CONFIGURACION.

Las bombas ESD y los grupos de presion Espa estan pre-configurados en origen, con una presién de
consigna Optima paralas bombas equipadas. No es necesario ningun otro ajuste.

Paramddulos Speedrive adquiridos separadamente, proceda a su configuracion segun los apartados siguientes.
5.1) Definiciones.

Presion de consigna: es la presidn que el equipo mantendra en la instalacion.

Presion diferencial: es el diferencial de presidn en el cual el equipo volvera a activarse.
Frecuencia de paro: frecuencia en la que el variador efectua el paro de la bomba.
Retardo de paro: temporizacion que utiliza el equipo antes de parar.

Bomba auxiliar regulada: bomba auxiliar equipada con Speedrive.



Suministro de corriente conectado——»

Pantalla display para

5.2) Navegacion.

visualizaciéon de menus

Error
Ver descripcion en pantalla ——» @ »

En intermitencia = bomba en espera @ =
Fijo = bomba en funcionamiento ——>

—

-----------

.

e . 0K / Teclas de navegacion

Navegacion entre menus.

Variacion del parametro que esta en intermitencia.
Navegacion a submenu.

oK

Confirmacion de los cambios.
Retorno ala pantalla general desde visualizacion de parametros.

Pres,:
«Vis,

6,0 bar
Menu=

Retroiluminacion

La pantalla display es retroiluminada para una mejor lectura.

Para ahorrar energia, la retroiluminacién se apaga en 60 segundos sin pulsar
ninguna tecla.

Para activar la retroiluminacion, pulsar OK.

Sin retroiluminacion no actlla ninguna otra tecla.

5.3) Descripcion de mendas.

PANTALLAS INICIALES

1 Pantalla de presentacion
ESPA T22 Aparece durante unos segundos, en el momento de la puesta en marcha del equipo.
V 2.0 2.0 Indica: modelo y versiones de los software de control y de potencia.
2 Pantalla de inicio
XXX Manual» No se activa la bomba.
<Auto Configv XXX:MST = Master / SLV = Slave. Ver apartado 7.1

Para arranque manual de la bomba, pulsar » (Manual)
Parafuncionamiento automatico, pulsar « (Auto)
Para configuracion de parametros, pulsar ¥ (Config)

A

gANTALLA PRINCIPAL

Pres.:
<\Vis,

6,8 bar
Menu»

Se muestra la presion de la instalacion. El equipo se pondra en marcha de forma
automatica, segun sea necesario.

Paravisualizacién de parametros, pulsar « (Vis)
Pararetorno a pantalla de inicio, pulsar » (Menu)

FUNCIONAMIENTO MANUAL

2.2
MANUAL ONAQFFY
5,8bar 43, 2Hz

Se muestran la presion de la instalaciony la frecuencia de funcionamiento.
Pulsar A ON para activar bomba. El arranque se efectla siempre a 25Hz.
Pulsar ¥ OFF para parar bomba.

Pulsar <« o » para variar la frecuencia.

Pulsar OK para salir de la pantalla.




CONFIGURACION

PARAMETRO AY

Protocolo de pantalla:
- Parte superior: parametro a configurar.

Val. actual "Val. nuevo“’ - Inferiorizquierda: valor actual del pardmetro.

- Inferior derecha “parpadeante”: valor nuevo que se configura. PulsarOK para
confirmar.

3 IDIOMA

IDIOMA Av Seleccion del idioma deseado.
ESPANOL -

4 TRANSFERIR LA CONFIGURACION A LOS SPEEDRIVE ESCLAVOS
TRANSFR.A SLV av Por defecto, la configuracion del Master se transferira alos Slave.
< 51 “NO"» | | Sino se desea esta transferencia automatica, cambiar a “NO”.

41 Confirmacion del cambio de configuracion.

CONFIRMAR Pulsar OK para confirmar.
-« SI CINOH.
5 FRECUENCIA MOTOR

FRECUEN.MOTOR aY
SOHz "6OHz"

Configuracion de la frecuencianominal del motor, 50Hz 0 60Hz.
Comprobar placa de caracteristicas del motor.

Nota: esta pantalla sélo se presenta en la preconfiguracién inicial o después de
recuperar los parametros de fabrica.

Hmax BOMBA aAv
6@mca "64mca"

ALTURA MANOMETRICA MAXIMA DE LA BOMBA
Configuracion de la maxima presién que puede proporcionar la bomba.
Comprobar placa de caracteristicas de la bomba.

Nota: esta pantalla sélo se presenta en la preconfiguracion inicial o después de
recuperar los parametros de fabrica.

7

INT.MAX MOTOR Av
10.0A "12,4A"

INTENSIDAD MAXIMA MOTOR
Valor de intensidad maxima de funcionamiento del motor.
Ajustar segln placa de caracteristicas del motor, mas un 10%.

Nota: esta pantalla sélo se presenta en la preconfiguracion inicial o después de
recuperar los parametros de fabrica.

TRANSDUCTOR av

SELECCION DEL TRANSDUCTOR
Seleccionar el valor de fondo de escala del transductor instalado. Son posibles 3

1@bar "16bar" valores: 10, 16 y 25 bars.
Nota: esta pantalla sélo se presenta en la preconfiguracion inicial o después de
recuperar los parametros de fabrica.
9 PRESION DE CONSIGNA
PRES.CONSIGNA av| |Configuracion delapresion de trabajo del equipo.
3.0b "4.2b" -~
10 FRECUENCIA STOP CALCULADA
FREC. STOP av Lafrecuencia de paro es calculada automaticamente.
<MAN 34,7Hz Serecalculara cada vez que se cambie la presion de consigna.
Para consignar un valor de modo manual, pulsar € (MAN)
10.1 FRECUENCIA STOP MANUAL

FREC. STOP MAN, 4
34.7Hz"41,2Hz" -

Introducir la frecuencia de paro deseada.
Nota: este valor sélo debe ser consignado por expertos.




11

EQUIPOS INSTALAY
1 ll3ll -

EQUIPOS INSTALADOS
Cantidad de bombas que configuran el grupo de presién.
Puede ser de 1 a4 bombas.

CONFIGURACION DE PARAMETROS COMPLEMENTARIOS

12 AJUSTES FINOS

AJUSTES FINOS av Para configurar los parametros complementarios, pulsar ¥ (Config)

<Salir Configy Paraterminar la configuracién, pulsar « (Salir)

20 PRESION DIFERENCIAL DE ARRANQUE
PRES.DIFEREN. Y| |cConfiguracion de la diferencia entre presion de consigna y presion de arranque.
05b "0,3b" = | |Ejemplo: Presion de consigna 3 bar - presion diferencial 0.5 bar = presion de

arranque 2,5 bar.
21 RETARDO STOP

RETARDO STOP av
10s "158" -

Temporizacion del equipo antes de efectuar el paro del mismo. Esta
temporizacion esta relacionada con la frecuencia de paro.

22

INVERTIR ROT. Av

INVERTIR SENTIDO DE GIRO
Parametro que permite invertir el giro del motor.

<Cambiar Verif» Para verificar el sentido de giro del motor, pulsar » (Verif.)
Para cambiar el sentido de giro, pulsar « (Cambio)
22.1 Arranque del motor, a 25Hz, para VERIFICAR SENTIDO DE GIRO.
4 On Off v Pulsar A On, para activar bomba.
PULSAR OK Pulsar ¥ Off, para parar bomba.
Pulsar OK para salir de la pantalla.
22.2 Confirmacién de INVERTIR GIRO.
CONFIRMAR Cambiar a “Si” para invertir el sentido de giro.
< SI NO » | |puisar OK para confirmar.
23 BOMBAS AUXILIARES

BOMBA AUX. Av
Ajustes »

Para configurar los ajustes de las bombas auxiliares, pulsar » (Ajustes)
Sino hay bombas auxiliares pulsar ¥ para avanzar a la pantalla 11.

SUBMENU DE CONFIGURACION PARA BOMBAS AUXILIARES

23.1

FRECUENCIA ON aAv
45 Hz "48 Hz"

FRECUENCIA "ON"BOMBAS AUXILIARES
Frecuencia de activacién de las bombas auxiliares.

Es la frecuencia maxima ala que llegara la bomba principal. A partir de esta
frecuencia se activa la 12 bomba auxiliar, descendiendo la frecuencia de la
principal hasta equilibrar la presion de consigna. Sila principal llega de nuevo a
esta frecuencia se activa la 22 auxiliar, y asi sucesivamente.

23.2

RETARDO ON av

RETARDO ON
Tiempo de retardo en la activacion de las bombas auxiliares.

1s "5 s" Evita arranques continuos de las bombas de reserva por fluctuaciones de la instalacion.
23.3 HISTERESIS OFF
HISTERESIS OFFAv| |Diferencia entre frecuencia de paro entre la bomba principal y cada una de las
© Hz "4 Hz" bombas auxiliares.




23.4

RETARDO HIST.Av
0 S II2 S"

RETARDO HISTERESIS OFF
Tiempo de retardo en la secuencia de paro de las bombas auxiliares.

REINICIACION DE PARAMETROS

24

PARAMETROS av

PARAMETROS DE FABRICA.
Para anular todos los cambios de parametrosy regresar a los parametros por

FABRICA defecto, pulsar OK.
24.1 Confirmacién de cambios a parametros por defecto.
CONFIRMAR Seleccionar “SI” y pulsar OK para regresar a los parametros por defecto.
< ST NO »

CONFIGURACION DE PARAMETROS AVANZADOS Y REINICIACION DE CONTADORES

25

PARAMETROS aAv
AVANZADOS

PARAMETROS AVANZADOS
Para modificar pardmetros avanzados o reiniciar los contadores, pulsar OK.
Paraterminar la configuracion, pulsar V.

| ATENCION. Estos parametros solamente pueden ser configurados por
=1 personal experto.

26

CONTRASENA Av

kK ok >

CONTRASENA
Sedispone de 2 contrasefias segun la accion deseada:
= <44« +0K:para borrar los contadores.
= pp P + OK:para ajustar laregulacion del equipo.

SUBMENU PARA REINICIACION DE CONTADORES (contrasefia <€ € <«)

26.1 BORRAR CONTADOR
BORR.CONTADORA ¥ | | Seleccionar “Si” y pulsar OK para borrar contadores.
SI NO -
26.1.1 Confirmacién de BORRAR CONTADOR.
CONFIRMAR Seleccionar “Si” y pulsar OK para confirmar borrar contadores.
< SI NO »
26.2 BORRAR ALARMAS
BORRAR ALARMASAY Seleccionar “Si” y pulsar OK para borrar todas las alarmas.
SI NO =
26.2.1 Confirmacion de BORRAR ALARMAS.
CONFIRMAR Seleccionar “Si” y pulsar OK para confirmar borrar alarmas.
< SI NO »

SUBMENU PARA CONFIGURACION DE PARAMETROS AVANZADOS (contrasefia » » )

26.3

CONSTANTE KE av
@.010 "9.012" -

CONSTANTE PROPORCIONAL ESTRECHA

Permite variar la constante proporcional del equipo, en la gama bajade
frecuencias (constante de arranque).

26.4

STEP KE AV
@.e3 "0.04" -

AMPLITUD DE INCREMENTO DE CONSTANTE KE
Permite variar la amplitud del paso con que se incrementa la constante KE.




26.5

CONSTANTE KA av

CONSTANTE PROPORCIONAL ANCHA
Permite variar la constante proporcional del equipo, en la gama alta de

FREC.PWM Ay

2.010 "0.012" = frecuencias (constante de trabajo).
26.6 AMPLITUD DE INCREMENTO DE CONSTANTE KA
STEP KA AV Permite variar la amplitud del paso con que se incrementa la constante KA.
0.1 "9.2" =
26.7

FRECUENCIA PWM (Pulse Width Modulation)
Modulacion de la anchura de pulso. Varia la conmutacién del médulo interno.

7.5khZ "9.8kHz"| |Sisevariase lafrecuencia de conmutacion, se podria oir un sonido agudo en el
motor, dependiendo del tipo de motor.
26.8 FACTOR DE CALCULO PARO POR MARCHA EN SECO
FACTOR DE PAROAY Durante la instalacién del grupo, se aconseja ensayar el paro por marcha en seco,
40% 35% - | |cCerrando lavalvula de aspiracion de cada bomba. Sino se produce el error,

aumentar este valor en intervalos de 5% y repetir la prueba.

VISUALIZACION DE PARAMETROS

2.11
VIS. PARAM.
<Alarmas Auto»

VISUALIZACION DE PARAMETROS

Pulsar OK para confirmar.

Los cambios de parametros no estan permitidos, sélo visualizacion.
Paravisualizacion de alarmas, pulsar « (Alarma)

Pararegresar ala pantalla principal, pulsar » (Auto)

Desde cualquier pantalla, pulsar OK para regresar a la pantalla principal 2.1

2.1.2 PRESION DE CONSIGNA
PRES.CONSIGNA av Presion de trabajo asignada al equipo.
6.08b "4.,2b"
213 PRESION DIFERENCIAL
PRES.DIFEREN av Diferencia entre presion de consigna y presion de arranque.
05b Ej. : 3 bars consigna - 0.5 bars diferencial = 2.5 bars arranque
2.1.4 INTENSIDAD MAXIMA MOTOR
INT.MAX MOTOR av Intensidad méxima configurada / Intensidad actual.
10.0A "12,4A"
215 FRECUENCIA STOP
FREC.STOP AY Frecuencia de paro configurada / Frecuencia actual.
34.7Hz "41.2Hz"
2.1.6 RETARDO STOP
RETARDO STOP av| |Temporizacion antes de efectuar el paro.
10 s
2.1.7 TEMPERATURA MODULO
TEMP.MODULO av | |Temperaturainternaactual del circuito.
712C
2.1.8 FRECUENCIA MOTOR

FRECUEN.MOTOR av

50 Hz

Frecuencianominal del motor configurada. Debe coincidir con la placa de
caracteristicas del motor.




2.1.9

Hmax BOMBA Av

ALTURA MANOMETRICA MAXIMA

Altura manométrica maxima configurada. Debe coincidir con la placa de
caracteristicas de la bomba.

60 mca
2.1.10 TIPO DE TRANSDUCTOR
TRANSDUCTOR av Valor de la presion maxima del transductor instalado. Debe coincidir con la placa
19 bar del transductor.

VISUALIZACION DE HISTORICOS DE ALARMAS

2.1.20
VIS. ALARMAS
<Hist. Params»

VISUALIZAR ALARMAS

Pulsar OK para confirmar.

Paravisualizaciéon de histéricos, pulsar « (Hist)
Paravisualizacion de parametros, pulsar B (Param)

Desde cualquier pantalla, pulsar OK para regresar ala pantalla principal 2.1

2.1.21 SOBREINTENSIDAD
SOBREINTENS. av Numero de veces que se ha producido un fallo por sobreintensidad.
2} (ver apartado 6)
2.1.22 CORTOCIRCUITO
CORTOCIRCUITO av Numero de veces que se ha producido un fallo por cortocircuito.
%) (ver apartado 6)
2.1.23 TENSION
VBUS Max Min av Nuamero de veces que se ha detenido el variador por fallo de tension.
%} %) (ver apartado 6)
2.1.24 TEMPERATURA MODULO
TEMP. MODULQO av Numero de veces que se ha detenido el variador por exceso de temperatura.
%) (ver apartado 6)
2.1.25 PARO POR ENTRADA AUXILIAR
OFF ENTR. AUX.Av Numero de veces que se ha detenido el variador por abertura de contactos de la
(%) entrada auxiliar.
(ver apartado 6)
2.1.26 TRABAJO EN SECO
TRAB. EN SECO av NUmero de veces que se ha detenido el variador por falta de agua en la
%) instalacion.
(ver apartado 6)
2.1.27 ERROR INTERNO
ERROR INTERNQ aAv Informacion acerca del nimero de veces que se ha detectado un error interno no
) grave.

VISUALIZACION DE HISTORICOS DE FUNCIONAMIENTO

2.1.30

VIS. HISTORICO
Alarmas»

VISUALIZAR HISTORICO
Pulsar OK para confirmar.
Paravisualizacion de alarmas, pulsar » (Alarma)




Desde cualquier pantalla, pulsar OK para regresar ala pantalla principal 2.1

2.1.31 NUMERO DE ARRANQUES
N. ARRANQUES av Numero de arranques efectuados por la bomba.
8232
2.1.32 HORAS FUNCIONAMIENTO
HORAS FUNC. Av Numero de horas de funcionamiento de la bomba.
3274h 42'
2.1.33 HORAS DE FUNCIONAMIENTO DEL MOTOR AL 100%
H. FUNC. 100% av | |Nuamero de horas de funcionamiento con la frecuencia cerca de 50Hz (0 60Hz si
384h 33" configurado).
Si este valor es elevado denota algin tipo de malfuncionamiento o defecto de
configuracion.
2.1.34 CONEXION LINEA
H. CONEX.LINEAAY Ndmero de horas de conexion ala linea, aunque la bomba esté parada.
42834h 23'

6) PROTECCION Y ERRORES.

SOBREINTENSIDAD

IMAX INSTANTANEA

SOBREE:$(E:SIDAD El circuito controla, permanentemente, el consumo de corriente del motor. Si, en

algin momento, la intensidad supera el valor establecido en el parametro
“INTENSIDAD MAXIMA MOTOR”, se produce el paro del equipo.
El rearme es automaético. Siel error no ha desaparecido se efectian 4 reintentos*.
Siel error persiste al cuarto reintento, el equipo queda en fallo permanente.
Pulsar OK para rearmar. Se presentard la pantalla de inicio (n° 2).

ERROR CORTOCIRCUITO

CORTOCIRCUITO En caso de detectarse un cortocircuito en el motor, el equipo se detiene.

El rearme es automatico. Siel error no ha desaparecido se efectdan 4 reintentos*.
Siel error persiste al cuarto reintento, el equipo queda en fallo permanente.

ERROR INTENSIDAD MAXIMA INSTANTANEA

En caso de detectarse una punta excesiva de consumo de corriente, el equipo se
detiene.

El rearme es automatico. Siel error no ha desaparecido se efectdan 4 reintentos*.
Siel error persiste al cuarto reintento, el equipo queda en fallo permanente.
Pulsar OK pararearmar. Se presentara la pantalla de inicio (n° 2).

ERROR
TEMP. INTERNA

TEMPERATURA INTERNA

La temperatura del circuito se monitoriza en todo momento.
Sise superan los 85°C el equipo se detiene.

El rearme es automético al restablecerse la temperatura normal.

ERROR
OFF ENTR. AUX.

PARO DEL EQUIPO POR ABERTURA DE ENTRADA AUXILIAR

En el caso de tener instalado un interruptor en la entrada auxiliar (por ejemplo, un
flotador de nivel en el depdsito de entrada), se ha abrierto el contacto.

El rearme es automatico al volver a cerrar el contacto (por ejemplo, al
restablecerse el nivel de agua).




TENSION

ERROR
VBUS MAX Constantemente se valora la tension de entrada al equipo.
Sise superan los limites de +20% (Max) / -20% (Min), el equipo se detiene.
ERROR El rearme es automatico al restablecerse la tension normal.
VBUS MIN
ERROR TRANSDUCTOR DE PRESION
TRANSDUCTOR El transductor de presion conectado a la unidad no funciona correctamente.
El equipo se detiene.
(En grupos multiples, si se han conectado otros transductores a los Speedrive
esclavos, el grupo no para y se conmuta automaticamente a otro sensor)
ERROR TRABAJO EN SECO

TRABAJO EN SECO

Siuna bomba trabaja mas de 10 segundos sin agua el equipo se detiene.

El rearme es automdtico. Se efectlan 4 reintentos*.

Siel error persiste al cuarto reintento, el equipo queda en fallo permanente.
Antes de rearmar, asegurarse de que la bomba vuelva a estar correctamente cebada.
Pulsar OK para rearmar. Se presentard la pantalla deinicio (n°2).

ERROR
FALLO INTERNO

AVERIA DEL CIRCUITO ELECTRONICO
El circuito electronico ha sufrido una averia grave.

El Speedrive deja de funcionar. Sélo puede ser reparado por un servicio técnico
oficial.

ERROR DE LECTURA DE PARAMETROS

ERROR
PARAMETROS Al recargar un nuevo software, se ha producido un error de lectura de los
parametros internos.
Reiniciar el equipo desconectando y volviendo a conectar la alimentacion
eléctrica.
ERROR TENSION BAJA EN EL MODULO

TENSION BAJA

El modulo de potencia se auto-protege ante una caida interna de tension.
Pulsar OK para rearmar. Se presentard la pantalla deinicio (n°2).

ERROR
TENSION INTERNA

FALLO EN LA TENSION INTERNA DE CIRCUITO ELECTRONICO
El circuito electrénico ha sufrido una averia grave.

El Speedrive deja de funcionar. Sélo puede ser reparado por un servicio técnico
oficial.

ERROR
DERIVA TIERRA

ERROR POR DERIVA A TIERRA DEL MOTOR

Se ha detectado la fuga atierra en alguna de las fases del motor.

El equipo se detiene.

Antes de rearmar, asegurarse de que la la averia del motor ha sido reparada.
Pulsar OK para rearmar. Se presentard la pantalla deinicio (n°2).

ERROR
COMUNICACION CPU

ERROR INTERNO DE LA CPU
El circuito electrénico ha sufrido una averia grave.

El Speedrive deja de funcionar. S6lo puede ser reparado por un servicio técnico
oficial.




ERROR POR FALLO DE FASES DEL MOTOR

FASE?TW%I?rOR Se ha detectado que alguna de las fases del motor consume poco o0 esta
desconectada.
El equipo se detiene.
Antes de rearmar, asegurarse de que la la averia del motor ha sido reparada.
Pulsar OK para rearmar. Se presentara la pantalla de inicio (n°2).
ERROR ERROR POR AUSENCIA DE CONSUMO ELECTRICO DEL MOTOR

MOTOR NO CONECT.

Se ha detectado que el motor no consume corriente.

El equipo se detiene.

Antes de rearmar, asegurarse de que la la averia del motor ha sido reparada.
Pulsar OK para rearmar. Se presentara la pantalla de inicio (n°2).

ERROR
FASE ENTRADA

FALLO DE FASE EN LA ENTARDA DE CORRIENTE

Se ha detectado el fallo de una fase en la entrada de corriente.

El rearme es automatico. Se efectlan 4 reintentos*.

Siel error persiste al cuarto reintento, el equipo queda en fallo permanente.
Antes de rearmar, revise las conexiones de entrada de corriente.

Pulsar OK para rearmar. Se presentara la pantalladeinicio (n°2).

ERROR PUERTO DE COMUNICACIONES RS485

ERROR

RS485 Alguno de los equipos no se comunica através del puerto RS485.
Revisar los contactos. Respetar la polaridad de las conexiones.

ERROR TEMPERATURA EXCESIVA DEL MODULO

TEMP. MODULO

Sobrecalentamiento de modulo de potencia. Es un fallo interno de refigeracion.
El equipo se detiene. Pulsar OK para rearmar.
Si el fallo persiste, s6lo puede ser reparado por un servicio técnico oficial.

ALARMA
EQUIPOS INSTAL

ALARMA EQUIPOS INSTALADOS
Lacantidad de equipos detectados no coincide con la configuracié (mendn° 11)

*= |lustracion de la secuencia y tiempos de los 4 reintentos, en caso de no tener éxito ninguno de ellos:

NCICRCRNCS

-




7) FUNCIONAMIENTO MULTIPLE.

El variador de frecuencia Speedrive puede controlar hasta 7 bombas mas, equipadas con cuadros "Speedrive" en
modo esclavo.

La comunicacion entre equipos es mediante puerto de comunicaciones RS-485.

7.1) Grupo multiple con bombas reguladas.
Secuencia sincronica de operacion:

- Ante una demanda de agua, la bomba A arranca a la velocidad necesaria hasta cubrir la necesidad de la
instalacion.

- Sila necesidad supera la capacidad de la bomba A, se activa la bomba B. Las dos bombas adecuan su
velocidad hasta cubrir la demanda (frecuencia de cambio configurada segin menud 10.4)

- Silanecesidad supera la capacidad de las bombas A + B, se activa la bomba C. Las tres bombas adecuan su
la velocidad hasta cubrir la demanda.

- Ysucesivamente...

El modo de funcionamiento es alternado y controlado. En cada activacion del grupo, el orden de puesta en
marcha de las bombas es segun el equipo con menos horas de funcionamiento.

Proteccion de trabajo en seco.

Si el problema de falta de agua en la aspiracién afecta Gnicamente a una de las bombas auxiliares (no la Master)
el grupo continuara funcionando y la bomba afectada entrard en alarma hasta su reset manual para reparar el
problema o averia en la aspiracién de esa bomba.

Sila falta de agua ocurre enla bomba Master, todo el grupo entrara en alarma y paro por falta de agua.

Instalacion y conexiones.

La instalacién y conexionado eléctrico de los distintos variadores se efectlia individualmente segun expuesto en
este manual.

La conexion del transductor de presién se debe hacer en el Speedrive "Master". Se pueden conectar otros
transductores en uno o mas esclavos. Estos transductores seran de seguridad, solamente por si fallara el
transductor principal (Figura 9, SENSOR *)

La comunicacion entre variadores (RS-485) se efectlia mediante un cable trenzado y apantallado de 2 hilos de
seccién 0,22 mm?.

POWER IN PUOWER IN POWER IN

SENSOR MASTER SENSOR SLAVE1 SENSOR
420 mA - 4-20 mA - 4-20 mA
{0-5V) [u-:s Vi [u-?. W

SLAVE 3
SLAVE 4
SLAVE 5
SLAVE 6

l_ = I.— —~.. [l_ T SLAVE 7

Figura 9



Ajustar los microinterruptores (figura 6 o figura 7) segin sea necesario:

SWITCH 1 SWITCH 2 SWITCH 3 SWITCH 4
MASTER OFF OFF OFF OFF
SLAVE 1 ON OFF OFF OFF
SLAVE 2 OFF ON OFF OFF
SLAVE 3 ON ON OFF OFF
SLAVE 4 OFF OFF ON OFF
SLAVE 5 ON OFF ON OFF
SLAVE 6 OFF ON ON OFF
SLAVE 7 ON ON ON OFF

Respetar la polaridad de la conexién RS-485:

1 2 3 1 2 3 1 2 3
020l 2ol 220l
A B Al B A e

3 3 N ,

7.2) Configuracion.

7.2.1) Configuracion de la bomba "Master":
La configuracién de fabrica es la ideal para la mayoria de las instalaciones.

Si se desea cambiar alguno de los parametros, acceder al menl de configuracion de las bombas auxiliares a
través del men( n° 23 (ver apartado 5.3)

7.2.2) Configuracion de las bombas esclavas:

Si el parametro “TRANSFERIR A ESCLAVOS” esta activado, no se requerird ninguna otra configuracién.

Si el parametro “TRANSFERIR A ESCLAVOS” esta desactivado, se deberan configurar todos los parametros en los
equipos esclavos.

7.2.3) Configuracién particular de un esclavo:
Si, con el parametro “TRANSFERIR A ESCLAVOS” activo, se requiere la configuracion particular de alguna de las

bombas de grupo, se debe desactivar la transferencia en esta bomba y configurarla individualmente.

En la configuracién de este esclavo:

4 TRANSFERIR LA CONFIGURACION A LOS SPEEDRIVE ESCLAVOS
TRANSFR.A SLV av Desactivar la tranferencia de pardmetros
- NO HSI ll>
3 Proseguir con la configuracion del resto de los parametros... .
FRECUEN.MOTOR Av
50Hz  "60Hz"

6

Hmax BOMBA av
68mca "ed4mca”

f

INT.MAX MOTOR 4v
18.80A "12,4A"




7.3) Error de transductor.

En un grupo equipado con multiples transductores, si el transductor principal falla, se conmuta automaticamente
aun transductor secundario.

En este caso, se visualiza el siguiente error:
ERROR DE TRANSDUCTOR PRINCIPAL

Aparece un asterisco en la lectura de la presién = se esté leyendo la presién de un
transductor auxiliar.

Pres.{ % 6,0 bar
<Vis. Menu»

8) COMPONENTES PRINCIPALES

Adaptador a motor con caja conexiones 85x85

Adaptador a motor con caja conexiones 70x70

Caja Speedrive con placa electrénica de potencia

Cable con enchufe (sélo versiones M...)

Circuito electronico de control

o O | W[ N P

Tapa Speedrive




9) DECLARACION DE CONFORMIDAD
9.1) BAJA TENSION.

Speedrive cumple los requisitos de la directiva 2006/95/CE (Baja tension) y esta conforme a la norma
armonizada EN 61800-5-1.

9.2) COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA.
Speedrive M22 cumplen los requisitos de la directiva 2004/108/CE (compatibilidad electromagnética).

Speedrive T22 y T55 cumplen los requisitos de la directiva 2004/108/CE (compatibilidad electromagnética) para
entorno industrial.

9.3) OTRAS INSTALACIONES.

El modulo Speedrive ha sido disefiado, y esta certificado, para su instalacion solidaria al motor eléctrico de una
bomba. Cualquier otra configuracion o instalacién puede ser susceptible de certificaciones complementarias.
ESPA 2025 SL declina todaresponsabilidad ante usos no contemplados en este manual.

Los largos cableados entre el variador de frecuencia y el motor, juntamente con los rapidos tiempos de
conmutacion, pueden llevar a un fallo prematuro del motor, dafiando los rodamientos o haciendo fallar los
aislamientos.

Si se utiliza un cable largo (>4 m) entre el variador de frecuenciay el motor, para proteccion del motor, se
aconseja que:

a) Siel cable motor mide entre 4 y 40 metros, se instale un filtro del tipo dv/dt.
b) Siel cable motor mide mas 40 metros, se instale unfiltro del tipo sinusoidal.

=d0 m

4 m

3 dyidt 4@
ﬁ Sinus @

Ademas, para prevencion de emisiones radiadas, se aconseja que el cable de alimentacién del motor sea del tipo
apantallado con conexién de la malla atierra en el lado motory en el lado variador.

TN

Pere Tubert
Director técnico
ESPA 2025, S.L.



10) POSIBLES AVERIAS, CAUSAS Y SOLUCIONES

1. El Speedrive esta en modo fallo (Led “FAULT” encendido). La pantalla muestra el error detectado
2. El Speedrive no muestra la pantalla y los 3 leds se encienden alternativamente
3. Elgruponoarranca
4. Elgrupo nopara
5. Nose alcanza la presion de consigna
6. Sesobrepasa la presion de consigna
7. Noarrancan las bombas auxiliares
8. Se produce alternancia desordenada o sin sentido
9. Elgrupo arrancay para continuamente.
Averias| Causas Soluciones
1,3 El Speedrive se auto-protege ante alguna | Descubra la causa y la solucién en el apartado 6
adversidad que podria derivar en averia. de este manual de instrucciones.
2 El cable de sefiales entre placa basey el display | Conectar correctamente el cable. Ver apartado
esta desconectado, o conectado erroneamente. 3.5 de este manual de instrucciones.
3 Falta de corriente. Verificar magnetotérmicos y demés dispositivos
de proteccion.
Sini la pantalla ni los leds muestran actividad, el | Conectar correctamente el cable. Ver apartado
cable de la pantalla puede estar desconectado. 3.5 de este manual de instrucciones.
El Master no esta en “Auto”. El display debe presentar la pantalla n°2.
4 Frecuencia de paro demasiado elevada. Modifique levemente la presién de consigna para
el calculo automatico de la frecuencia de paro.
Si el error persiste, disminuya manualmente la
presién de paro (pantalla 9.1), en intervalos de
0.5Hz.
5 La presion de consigna es mas alta que la Revisar que el pardmetro “Hmax BOMBA" (n? 5)
capacidad de las bombas. se ajuste alo especificado en la placa de
caracteristicas de las bombas.
5,6 El transductor configurado no se ajusta al fondo | Seleccione el transductor adecuado en la pantalla 7
de escala del transductor instalado.
El transductor se ha obstruido o averiado. Cambiar el transductor.
7 Un variador no esta en “Auto” Todos los displays deben presentar la pantalla
n°2
Frecuencia Stop (n° 9) + Histéresis Off (n® 23.4) 2 | a) Revisar los pardmetros ocultos o restablecer
Frecuencia ON (n° 23.2) parametros de fabrica.
b) Disminuir la presién de consigna
Cable de comunicaciones deteriorado o mal | Revisar el cable de comunicaciones. Respetar la
conectado. polaridad de la conexion
8 Més de 1 Speedrive esta configurado cémo | Configurar correctamente los micro-interruptores
Master. (apartado 7.2 de este manual)
9 La instalacién no tiene suficiente inercia. Revisar la presion de precarga del acumulador

(Precarga = Presién consigna —1 bar)

Una de las valvulas de retencion tiene fugas.

Cerrar individualmente las valvulas de las
bombas para descubrir la valvula de retencion
dafiada. Substituirla.
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